MATRICE 300 RTK

Instrukcja Obstugi




Q. Szukanie stow kluczowych

Szukaj stéw kluczowych, np. akumulator lub montaz, aby znalez¢ dany temat. Jezeli
uzywasz przegladarki plikéw PDF do czytania tego dokumentu, nacisnij Ctrl+F w systemie
Windows lub Command+F w systemie Mac, aby rozpoczg¢ wyszukiwanie.

Korzystanie z instrukcji

Legenda

@ Ostrzeienie /\ Waine X Wskazéwkiiuwagi  E[3 Odniesienie

Przeczytaj przed pierwszym lotem

Ponizsze dokumenty zostatly opracowane, aby pomoc w wykorzystaniu potencjatu drona
Matrice 300 RTK

1. In the Box (w zestawie)

2. Safety Guidelines and Disclaimer (wytgczenie odpowiedzialnosci i wskazowki
bezpieczenhstwa)

3. Quick Start Guide (instrukcja szybkiego startu)

4. Intelligent Flight Battery Safety Guidelines (wskazéwki bezpieczenstwa dotyczace
akumulatora)

5. User Manual (Instrukcja obstugi)

Zalecamy obejrzenie wszystkich filméw instruktazowych i przeczytanie wytgczenia
odpowiedzialnosci przed pierwszym lotem. Nastepnie przygotuj sie do lotu, korzystajgc ze
skréconej instrukcji. W niniejszym podreczniku znajdziesz bardziej szczegdtowe informacie.

Pobieranie aplikacji DJI Pilot

Aplikacja DJI Pilot jest wymagana w przypadku uzywania urzgdzenia mobilnego
podigczonego do kontrolera. Zeskanuj kod QR lub wejdz na strone
https://m.dji.net/djipilot_enterprise aby pobra¢ aplikacje. DJI pilot wymaga systemu Android
5.0 lub lepszego

s

*Aby zwiekszy¢ bezpieczenstwo lot bez podigczonej aplikacji lub bez zalogowania sie jest
ograniczony do wysokosci 30 m i odlegtosci 50 m.

Pobieranie DJI Assistant 2 for Matrice

Pobierz i zainstaluj ASSISTANT 2 przed korzystaniem z urzadzenia.
http://www.dji.com/matrice-300/downloads



https://m.dji.net/djipilot_enterprise
http://www.dji.com/matrice-300/downloads

Instrukcja

KOrZyStani© Z INSEIUKC]i......cieeeeieeeeiiiiee e e e e e s e e e e e e e e e et s e e e e e eeennnes 2
L O ENMAA ... 2
Przeczytaj przed pierwszym IOIEM........ouuuuiiii e e e e 2
Pobieranie aplikacji DIl PilOt...........uuuiiiiii e 2
Pobieranie DJI ASSIStant 2 fOr MatriCe .........cc.uuviiiiiiieee i 2

INTOrMACIE O PrOAUKCIE...ciiiiiiiiiieiiieiee ettt 5
LVAY T o) Y7 To =Y o = 2SS 5
POASTAWOWE CECRY ...ttt 6
Przygotowanie platformy ..........cooi oo e 7
Schemat PIatfOrMY........oouuiii e e e 10
Schemat aparatury SterujgcCe]........ccouuviviiiiiiiiiiii 11

3 oo PP PP 12
OIS e 13
B0 0] {0 P UURUPPPPN 13
WSKAZNIK STAIUSU 1OTU ... 14
Oswietlenie OSIrZEJAWCZE ..........covviiiiiiiii e 16
Oswietlenie dodatkKOWE.............oooiiiiiiiiii 17
System czujnikOw Wizyjnych i POACZEIWIENI .....vueiiieciiiiecee e 17
Return-t0-Nome (RTH)......oooiiiiii e e e e e e e ara s 23
Kalibracja Srodka CIEZKOSCI.........ccoeeeeiee e 29
TRy =1 (0] g (0] (U PP 30
SMIGKA 30
Stacjatadujgla........cooviiiiiii 31
LN ATV (o - PPN 32
Korzystanie ze stacji tadujace].........oooooiiiiiiie 33
Opis sygnatdw dZWIi€KOWYCH .........cooiiiiiiiiiiii 35
SPECYTIKACIE ..o 35
Aktualizacja oprogramowania stacji tadowania ................cccccceiiiiiiiiiiiiiiie 35
INteligentNY AKUMUIBLON ... .. 36
Funkcje inteligentnego AKUMUIAIOIA.........cooi i 36

MoNtazZ aKUMUIAEOIOW .......coeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeee ettt 38
Parowanie akUMUIALOTOW .............ceiiiiiiiiiiiii e e 38
D I PP P PP PUPPPTTRS 40
DI AITSEINSE ... 41



1V ToY g  e= ARz 1ot To 0 )T AT 43

CertyfIKat IPA5... ... 43
KONTROLER. ...ttt e e e e e et ettt e e e e e e e e eetbbb e e e e eaaeeennnes 44
OIS et 45
Przygotowanie aparatury SterUjaCe].........uiiiiiriiiiiiiiis e 46
Obstuga aparatury StErUJGCE].......cuuvuuiiii e 50
TIYD DUBI OPEIALON ...ttt nnnnnes 57
TraNSMISJA WIAEO0.....uuuuii it e et s e e e e e e e et a e e e e e e e eaatt e s aeaeeaennnes 58
DT ]S . 59
GIMDAL T KBMEIA ...t e e e e e e e e et eaeas 65
APIKACIA DI PILOT ...ttt 67
ManUAal FIGNT ..o e e e e e e e e e e e e 68
IMISSION FIGNT ... 86
Y| o181 TP PP PP PP PPPPPPPPPI 94
DI FIHGNEHUD. ... nnnnnnnnes 94
1T L PP PUPPTPPTT 94
0] ST TP TUP PPN 95
SHEIY GEO ..ottt ettt n ettt 96
- = T o4 01| G 106
SPECYTIKACIA ... 106
AkKtualizacja OpProgramMOWAINIAL ........ceeiiieiiiiiiee e e eee e e ettt ee e e e e e e e e e ear e e e e eeeeseasataaaeeeaeeesnnnes 110
Uzywanie gornego mocowania gimbala................uuuuuiuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiieeeeees 112
Uzywanie podwojnego mocowania gimbala ..o 112
UzZywanie RAdaru CSM ............uuiiiiiiiiiiiiii s esssnsnsnsnnnnnes 114
Wykorzystanie funkcji unikania przeSzKOd ............ooouiiiiiiiiiiiiiiiie e 115
Schemat walizki traNSPOITOWE] ..........ii i e e e e e 116
Korzystanie z ostony zabezpieczajgcej (Kotyski)........oooovieiiiiii, 117
Przedtuzone otwory nNa Sruby - OPIS.........uuiiiiiiiiiii 117



Informacje o produkcie

Ten rozdziat opisuje drona Matrice 300 RTK, pokazuje jak sktada¢ drona oraz zawiera
diagramy wraz z opisami komponentéw

Informacje o produkcie

Wprowadzenie

Matrice 300 RTK jest zaawansowanym dronem przemystowym wyposazonym w system
kontroli lotu, szescio kierunkowy system czujnikdw i pozycjonowania oraz kamere FPV. Aby
zwiekszy¢ niezawodnosc¢ i bezpieczenstwo urzgdzenie posiada mozliwos¢ zamontowania
radaru CSM - dodatkowego systemu wykrywania przeszkéd montowanego na gorze drona.
Dron posiada zaawansowane funkcje wspomagajace lot takie jak 6 kierunkowe czujniki
pozycyjne, Al Spot-check, Smart Track, PinPoint, Udostepnianie lokalizacji, nowy interfejs
Primary Flight Display oraz wiele innych. Wbudowany system AirSense zapewnia informacje
0 znajdujgcych sie w poblizu statkach powietrznych co znaczgco wptywa na bezpieczenstwo
lotu.

Konstrukcja obudowy zapewnia stopien ochrony IP45 zgodny z globalnym standardem |IEC
60529. Skfadany design utatwia transport, przechowywanie oraz przygotowanie do lotu.
Oswietlenie ostrzegawcze na gorze i na dole urzadzenia pozwalajg na identyfikacje w
trakcie lotéw nocnych lub przy stabym oswietleniu. Dodatkowe os$wietlenie pozwala
systemowi pozycjonowania wizyjnego na lepszg i doktadniejszg prace co znaczaco
poprawia bezpieczenstwo lotu oraz Igdowania.

M300 RTK jest kompatybilny z wieloma gimbalami z tgczem DJI DGC2.0 co pozwala na
podfgczenie do trzech gimbali jednoczesnie tak aby sprosta¢ wszelkim oczekiwaniom
uzytkownika*

Matrice 300 RTK posiada kilka dodatkowych portéw dla rozszerzeh. Wbudowany modut
RTK zapewnia doktadniejsze dane o pozycji urzgdzenia.** Zaawansowany system
zarzgdzania energig wraz z dwoma akumulatorami zapewnia diugi czas lotu i
bezpieczenstwo. Bez tadunku M300 RTK moze lataé nawet do 55 minut.***

*Wymaga zastosowania kamery serii H20

**Na system czujnikéw wizyjnych i podczerwonych mogg wptywac warunki otoczenia.
Przeczytaj Wytgczenie odpowiedzialnosci i wskazéwki bezpieczenhstwa aby dowiedzie¢ sie
wiecej. Gimbale mogg zosta¢ zakupione na oficjalnej stronie DJI. Aby dowiedziec¢ sie wiecej
montazu rozszerzen oraz gimbali zajrzyj do instrukcji obstugi

***Maksymalny czas lotu zostat zmierzony w idealnych warunkach. Czas lotu moze sie
rézni¢ w zaleznosci od zastosowania i otoczenia



Podstawowe cechy

Kontroler lotu zapewnia bezpieczne i niezawodne uzytkowanie. Rejestrator lotéw
przechowuje kluczowe dane o kazdym locie. Podwadjny system IMU i barometrow zapewnia
dodatkowg redundancje. Platforma jest w stanie zawisng¢ na bardzo niskim putapie oraz
wewnatrz pomieszczen, zapewniajgc 6-cio kierunkowe wykrywanie przeszkod i
pozycjonowanie.

Whbudowany system Air-Sense ostrzega o zblizajgcych sie statkach powietrznych, aby
zapewnic bezpieczenstwo w trakcie misji. Diody ostrzegawcze umieszczone zar6wno u gory
jak i na dole platformy pozwalajg na zwiekszenie widocznoéci w nocy lub w stabych
warunkach oswietleniowych. Dodatkowe oswietlenie wspomaga optyczny system
pozycjonowania w nocy, pomagajgc precyzyjnie startowac i ladowac. Projekt ramy i korpusu
zapewniajg stopien ochrony o wartosci IP45 zgodnie ze standardem IEC 60529.

Wyposazona w catkowicie nowe oprogramowanie, M300 RTK posiada wiele inteligentnych
funkcji. Z kamerami serii H20, M300 RTK wspiera funkcje Al Spot-check do wykonywania
zdjec¢ w trakcie lotu manualnego, lotu w trybie save as Flight Mission tak, aby mozna byto
powtorzy¢ wykonywanie zdje¢ w tym samym miejscu, za kazdym razem, gdy misja zostanie
wykonana. Funkcja PinPoint pozwoli uzytkownikom na oznaczenie konkretnych elementow i
obiektow i wysta¢ wspotrzedne danego obiektu w czasie rzeczywistym. Smart Track jest
wykorzystywane do automatycznej identyfikacji i sledzenia obiektéw w ruchu. Obiekt jest w
centrum kadru w odpowiednich rozmiarach, ponadto uzyskujemy informacje na temat jego
potozenia w czasie rzeczywistym dzieki funkcji Auto-zoom. Nowy interfejs wyswietlacza
zapewnia niezbedne informacje na temat lotu i czysty podglad z kamery FPV, zwiekszajgc
bezpieczenhstwo

DJI Smart Controller Enterprise (dalej Smart Controller) wspiera Technologie OCUSYNC™
Enterprise, zapewniajgc podglad na zywo w formacie HD z kamery FPV. Umozliwia
transmisje obrazu siegajgca 15 km. Aparatura wyposazona jest w programowalne przyciski
sterujace kamerami oraz samym dronem. Wbudowany wyswietlacz o przekatnej 5.5” o
jasnosci 1000 cd/m? posiada rozdzielczo$¢ 1920x1080 pixeli, pracuje na systemie Android
wyposazonym w dodatkowe opcje takie jak Bluetooth i GNSS. Oprécz wspierania
potgczenia Wi-fi, jest réwniez kompatybilny z urzgdzeniami mobilnymi dla elastycznosci. Port
HDMI pozwala na transmisje obrazu HD po kablu. System transmisji obrazu wspiera
czestotliwos¢ 2.4 GHz i 5.8 GHz dla bardziej stabilnego przesytu w srodowiskach o
podwyzszonym natezeniu zakitdcen. System szyfrowania AES-256 zapewnia
bezpieczenstwo i ochrone danych.

System TimeSync nieustannie kontroluje i synchronizuje kontroler lotu, kamere, modut
GNSS oraz akcesoria zewnetrzne dzieki SDK do poziomu mikrosekundy. W petni spetnia
wszystkie normy SDK dla deweloperéw.

Zaawansowany system zarzadzania energig, z podwdéjnym systemem akumulatorow
zwieksza bezpieczenstwo lotu. Bez kamery, dron jest w stanie osiggng¢ 55 minut lotu.
Akumulatory mogg zosta¢ wymienione bez wytgczania platformy, umozliwiajgc ciggte
wykonywanie misji.

System mocowania kamer jest niezalezny do przetwornika obrazu wiec masz réznorodnos¢
jak chodzi o dobdr idealnej kamery. (w tym Zenmuse XT2/ XTS/Z30/H20/H2T/L1/P1) dla



oddzielnych zastosowan. Oznacza to, ze niezaleznie od kamery, ktérg wybierzesz masz
potezny system przetwarzania danych dostepny dla swoich potrzeb. M300 RTK pozwala na
mocowanie wielu gtowic jednoczesnie. Wspiera mocowanie gimbala na gorze, mocowanie
pojedynczego gimbala na dole, mocowanie dwdch gimbali na dole lub mocowanie gimbala
na dole i u géry. M300 RTK posiada wiele portow dla dodatkowych zastosowan.

Platforma wyposazona jest w wbudowany modut RTK, ktéry zapewnia doktadnie
pozycjonwanie. Jeszcze dokladniejsze dane pozycjonowania mogg zosta¢ uzyskane dzieki
wspotpracy z bazg referencyjng DJI D-RTK 2.

* Smart Controller moze osiggng¢ maksymalny zasieg transmisji (FCC) na wolnej
przestrzeni bez zakidcen elektromagnetycznych na wysokosci 120 metréw. Faktyczny
zasieg maksymalnej transmisji moze rozni¢ sie niz ten podany w specyfikacji ze wzgledu na
zaktécenia i charakterystyke srodowiska. Ze wzgledu na przepisy w niektorych krajach,
czestotliwos¢ 5.8 GHz jest niedostepna w niektérych regionach.

** Zenmuse XT S jest dostepny tylko w niektérych regionach.

Przygotowanie platformy

Mocowanie podwozia
Zainstaluj podwozie, przesun blokade podwozia do konca a nastepnie obrdc¢ jg o 90° do
momentu az wyréwna sie ze znacznikiem na mocowaniu.
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Rozktadanie platformy
Usun ostony na Smigfa.



Zablokuj ramiona i roztéz Smigta

Mocowanie gimbala i kamery



1. Wocisnij przycisk zwalniania gimbala by usung¢ przykrywke
2. Zréwnaj biatg i czerwong kropke i wprowadz gimbal
3. Obrdoc¢ gimbal w gniezdzie aby zablokowaé.

Po zainstalowaniu, upewnij sie ze blokada gimbala jest na miejscu

Upewnij sie, ze wciskasz przycisk zwalniania gimbala kiedy chcesz go odtgczy¢.
Przed wyjeciem gimbala z portu nalezy go obréci¢ przed samym wyciggnieciem.

Mocowanie inteligentnych akumulatoréw/ sprawdzanie poziomu natadowania

W16z obydwa akumulatory i przekre¢ blokade.

9.

Wcisnij raz przycisk wskaznika na akumulatorze aby sprawdzi¢ jego poziom natadowania.

Uruchomienie platformy

Wiaczanie/wytaczanie: Nacisnij przycisk zasilania na platformie, w ciggu 3
sekund przycisnij go ponownie i przytrzymaj aby wigczy¢ lub wytgczy¢ -~
platforme ze stale swiecgcym Swiattem. =

Linkowanie: Przycisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez przynajmniej 5
sekund aby rozpoczg¢ proces tgczenia drona z aparaturg Smart Controller.
Swiatto przycisku zacznie btyskaé¢ w trakcie linkowania.

e Jedli z jakichkolwiek wzgleddw, w trakcie lotu dostepny jest tylko 1
akumulator, wylgduj platformg tak szybko jak to mozliwe

Uy

|

e Porty PSDK i OSDK posiadajg wbudowane czujniki temperatury. Jesli temperatura

urzadzenia jest zbyt wysoka ze wzgledu na moc pobierang przez podpiete
urzadzenie, port automatycznie wylgczy zasilanie podpietego urzadzenia ze
wzgledow bezpieczenhstwa.

e Korzystaj tylko z oryginalnych akumulatoréw. Nie uzywaj zamiennikéw.




Schemat platformy

Kamera FPV

Przedni system czujnikbéw na
podczerwieh

Przedni system wizyjny
Konektor gimbala v2.0 (DGC2.0)
Przycisk zwalniania gimbala
Ramiona platformy

Silniki

Smigta

Diody regulatora

. Anteny transmisji obrazu

. Podwozie

. Fitlr powietrza

. Lewy i prawy system czujnikéw na

podczerwieh

. Lewy i prawy system czujnikéw

wizyjnych

. Inteligentne akumulatory

17.
18.
19.
20.
21.
22.

23.
24.
25.
26.
27.
28.

29.
30.
31.

. Wskazniki poziomu natadowania

akumulatora

Przycisk wskaznika akumulatora
Anteny D-RTK

Wskaznik statusu platformy
Gorne Swiatto ostrzegawcze
Przycisk zasilania/ wskaznik
Gorny system czujnikbéw na
podczerwien

Gorne oswietlenie dodatkowe
Gorny system wizyjny
Gniazdo asystenta USB

Port OSDK*

Port PSDK*

Dolny system czujnikéw na
podczerwien

Dolny system wizyjny

Dolne oswietlenie dodatkowe
Dolne $wiatto ostrzegawcze
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32. Tylny system czujnikow na
podczerwien

33. Tylny system wizyjny

34. Blokada akumulatoréw

35. Gimbal z kamerg
* Dwa porty PSDK na spodzie platformy réwniez petnig funkcje portéw dla 1 i 2 gniazda
gimbala. Miej na uwadze, ze pojedyncze mocowanie gimbala musi by¢ podtgczone do 1
portu gimbala.

Schemat aparatury sterujgce;

N arara
s =0 =
o | L® s
9= 23
= =
1. Anteny 11. Przycisk 5D
2. Tylny przycisk/przycisk funkcyjny Domyslna konfiguracja ponize;.
Przycisnij raz aby wroci¢ do Funkcje mogg zostac przypisane w
poprzedniej strony, przycisnij DJI Pilot.
dwukrotnie aby wroci¢ do strony W gére: Zoom in
domowej. Przytrzymaj aby W dot: Zoom out
wyswietli¢ poradnik na temat W lewo: Zmniejsz ekspozycje
kombinaciji przyciskow. Sprawdz W prawo: Zwieksz ekspozycje
dziat kombinacje przyciskow dla
dalszych informacji Ustawienia>Ustawienia
3. Drazki aparatury drgzkéw>Nawigacja aby wtgczy¢ funkcje.
4. Ostony na drgzki aparatury 12. Przycisk zasilania
5. Przycisk RTH 13. Przycisk akceptacji
6. Przycisk wstrzymania lotu 14. Ekran dotykowy
7. Przetgcznik trybu lotow 15. Port tadowania (USB-C)
8. Miejsce na uchwyt mocujacy (z 16. Miejsce na uprzaz
wbudowanym modutem GPS _ 17. Uchwyt
9. Dioda statusu 18. Pokretto sterowania osig tlt
10. Diody wskaznika natadowania gimbalem
aparatury 19. Przycisk nagrywania
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20. Port HDMI

21. slot na karte microSD

22. Port USB-A
uzyj aby podtgczy¢ zewnetrzne
urzadzenia, lub podtaczy¢
aparature do komputera.

23.
24.
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.

\ r'_ﬁ_]ﬂ!ﬂ 0 oann tl
# %_\_- b 1

Dron

Dziat opisuje cechy kontrolera lotu,
systemu wizyjnego i inteligentnego akumulatora.

Przycisk ostrosci/ wyzwalania migawki

Przycisnij do potowy by wyostrzy¢,
wciénij do konhca aby wykonac¢
zdjecia

Pokretto sterowania osig pan gimbala
Wentylacja

Miejsce na drgzki

Zapasowe drgzki

Przycisk do zaprogramowania C2
Przycisk do zaprogramowania C1
Inteligentny akumulator WB37
Przycisk zwalniania akumulatora
Miejsce instalacji modemu USB
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Platforma

Opis
Matrice 300 RTK zawiera system kontroli lotu, system komunikacji, system wizyjny, uktad

napedowy oraz inteligentne akumulatory. W tej sekcji, opisano funkcje wyszczegdlnionych
komponentow.

Tryby lotu
Ponizsze tryby lotu sg dostepne dla Matrice 300 RTK:

Tryb P (Positioning) :

Tryb P pracuje najlepiej, gdy sygnat GNSS jest stabilny. Dron wykorzystuje GNSS oraz
systemu wizyjnego do okreslenia wtasnej pozycji, automatycznej stabilizacji i nawigowania
pomiedzy przeszkodami. Jezeli system wykrywania przeszkdd jest wigczony, a warunki

o$wietleniowe sg wystarczajgce, maksymalny kgt nachylenia drona wynosi 25°. Jezeli
sygnat GNSS jest staby, a warunki oswietleniowe sg zbyt ciemne dla systemu wizyjnego,
dron bedzie kontrolowat swojg wysokos¢ jedynie za pomocg barometru.

Tryb S (Sport):

Dron uzywa GNSS do pozycjonowania. Zachowanie drona sg zoptymalizowane pod katem
zwrotnosci i szybkosci, dlatego dron bedzie bardziej wrazliwy na polecenia drgzka.
Funkcje omijania przeszkdd sg wytgczone, dlatego dron nie bedzie wykrywat i omijat
przeszkdd w trybie Sport. Dostepne s3 tylko funkcje pozycjonowania wizyjnego.

Tryb T (Tripod):
Tryb T bazuje na trybie P i predkosc¢ lotu jest ograniczona, sprawiajgc, ze dron jest bardziej
stabilny podczas nagrywania

/L\‘ Funkcje omijania przeszkdd sg wytgczone w trybie S (Sport), co oznacza, ze dron nie
bedzie w stanie automatycznie omija¢ przeszkdd na swojej drodze. Bgdz uwazny i unikaj
przeszkod.

Maksymalna predkosc¢ drona i droga hamowania sg wyraznie zwigkszone podczas pracy w
trybie S. Minimalna droga hamowania w bezwietrznych warunkach to 50 metréw.
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Czutos¢ drona na polecenia nadajnika jest wyraznie zwigkszona w trybie S (Sport), co
oznacza, ze niewielkie wychylenie drgzka przetozy sie na dtuzszy lot drona w dang strone.
Zachowaj ostrozno$c¢ i zapewnij sobie odpowiednig przestrzehh do manewrowania.

-'Q'- Uzyj przetgcznika trybu lotu na nadajniku, aby zmieni¢ trybu lotu.
Ostrzezenia dotyczace trybu Attitude

Nie przetgczaj z trybu P (Positioning) na tryb S (Sport) lub T (Tripod), chyba, Zze jestes
dostatecznie zaznajomiony z zachowaniem dronow w kazdym trybie lotu. Musisz wtgczy¢
opcje ,,Multiple Flight Modes” w ustawieniach aplikacji przed przetgczeniem trybu P na
pozostate tryby.

Dron automatycznie przetgczy sie na tryb Attitude, kiedy spetnig sie oba ponizsze warunki:
(1) systemy wizyjne sg niedostepne i (2) sygnat GNSS jest staby lub kompas jest nastawiony
na dziatanie silnego pola magnetycznego.

Uzytkownicy moga manualnie przetgczyc sie w tryb Attitude, oraz tryby T/P/S mozna ustawi¢
na A/P/S za pomocg aplikacji.

W trybie Attitude, czujniki wizyjne i czes¢ zaawansowanych funkcji jest niedostepnych.

Co skutkuje niedoktadnym pozycjonowaniem drona, zanikiem funkcji automatycznego
hamowania, przez co nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na otoczenie, w ktorym obecnie sie
znajdujemy. Uzywaj aparatury sterujgcej, aby kontrolowa¢ drona.

Manewrowanie dronem w trybie attitude, moze by¢ utrudnione. Unikaj odlatywania dronem
zbyt daleko, poniewaz moze to doprowadzi¢ do utraty kontroli i spowodowaé potencjalne
zagrozenia.

Unikaj latania w strefach gdzie sygnat GNSS jest staby, lub w ciasnych przestrzeniach.
W przeciwnym razie dron przetgczy sie w tryb attitude, co moze doprowadzi¢ do
potencjalnych zagrozen podczas lotu. Wéwczas zaleca sie wylgdowanie w bezpiecznym
miejscu tak szybko, jak to mozliwe.

Wskaznik statusu lotu

Matrice 300 RTH posiada przednie diody LED i wskaznik statusu drona. Pozycje diod mozna
zobaczy¢ na rysunkach ponizej:
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1. Przednie diody LED sygnalizujg, w ktora strone jest zwrdcony dron.
2. Wskaznik statusu drona przekazuje status systemowy kontrolera lotu. W tabeli
ponizej znajdujg sie szczegotowe informacje dotyczgce wskaznika statusu drona.

% Przednie diody LED oraz wskaznik statusu drona mozna wytgczy¢ z poziomu aplikacji
DJI Pilot, w celu wykonania dyskretnych operaciji.

Objasnienie sekwencji wskaznika statusu drona

Statusy normalne

Normal Miga na przemian na Wigczanie i autodiagnostyka
B czerwono, zielono i zo6tto
GF e Miga powoli na zielono Tryb P z pozycjonowaniem GNSS*
o Miga dwukrotnie na Tryb P z czujnikami wizyjnymi*
GEAER Zielono
e Miga na przemian na Funkcje RTK i gromadzenie danych RTK sg
3 - zZielono i niebiesko aktywne
Miga powoli na zétto Tryb Attitude (bez GPS i pozycjonowania
wizyjnego)
Miga szybko na zielono | Automatyczne hamowanie przy wykryciu
przeszkody
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Statusy ostrzegawcze

Warning Miga szybko na z6tto Utrata sygnatu nadajnika (aparatura
B sterujgca)
BE e Miga powoli na Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora
B czerwono
Miga szybko na Ostrzezenie o krytycznym poziomie
czerwono akumulatora

Miga na czerwono co 5 | Btad IMU
sekund (podczas

MATRICE 300 RT wykonywania CSC)
Swieci na czerwono Btad krytyczny
JEE 0
Miga szybko na Wymagana kalibracja kompasu
i — przemian na czerwono i
) zotto
|'_.__ IYE o0
Miga na przemian na Funkcje RTK oraz gromadzenie danych
HAG czerwono i zielono RTK sg niedostepne

* Powolne miganie na zielono wskazuje tryb P, a szybkie miganie na zielono wskazuje tryb
S.

Oswietlenie Ostrzegawcze

Umozliwia identyfikacje drona podczas lotéw nocnych lub miejscach o stabym os$wietleniu.

P 2 -

Widok z gory Widok z dotu

& Nie patrze¢ bezposrednio na diody w trakcie ich pracy, aby unikng¢ uszkodzenia oczu
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Oswietlenie dodatkowe

Oswietlenie dodatkowe jest umieszczone na gorze oraz pod spodem drona, w celu
poprawienia widocznosci systemu wizyjnego w ztych warunkach oswietleniowych.

~ O CI i i
{
o)
Widok z gory Widok z dotu

System czujnikow wizyjnych i podczerwieni

Wprowadzenie

Oswietlenie dodatkowe witgczy sie automatycznie, kiedy warunki oswietleniowe bedg zbyt
stabe, a wysokosc lotu wynosi mniej niz 5m. Nalezy pamietaé, ze dziatanie kamery systemu
wizyjnego moze ulec zmianie, gdy dodatkowe oswietlenie dolne jest witgczone. Lata;j
ostroznie gdy sygnat GNSS jest staby.
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Gtoéwne elementy systemu wykrywania i omijania przeszkod znajdujg sie z przodu, z tytu, z
lewej i prawej strony, od gory i z dotu drona, w tym podwadjne czujniki wizyjne. System
czujnikdéw podczerwieni sktada sie z dwdch czujnikdw z przodu, z tytu, z lewej i prawej
strony, od goéry i z dotu drona.

System wizyjny wykorzystuje dane obrazu, aby pomadc platformie stale skanowaé obszar w
poszukiwaniu przeszkdd i uzyskiwaé informacje o potozeniu drona. System czujnikow
podczerwieni wykorzystuje moduty podczerwieni do wykrywania przeszkéd, w celu oceny
wysokosci na ktorej znajduje sie dron, umozliwiajgc mu utrzymanie aktualnej pozycji,
precyzyjnego zawisu w pomieszczeniu lub w innym srodowisku.

= Aby zapewni¢ stabilnos$¢ i bezpieczenstwo lotu, nie wolno blokowaé czujnikdw wizyjnych
i podczerwieni.

Zakres dzialania systemu wizyjnego
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Pole dziatania czujnikow systemu wizyjnego jest opisane na rysunkach ponizej. Pamietaj, ze
dron nie jest w stanie wykry¢ i oming¢ przeszkod, ktére nie znajdujg sie w polu dziatania
czujnikéw.

A Dron nie jest w stanie wykry¢ przeszkdd przy stabym oswietleniu. Nalezy lata¢ ostroznie.

e Uzytkownicy mogg ustawi¢ punkt hamowania i odlegtosé ostrzegania w aplikacji DJI
Pilot. Dron moze automatycznie zatrzymacé sie podczas lotu, osiggajgc punkt hamowania.
Gdy dron przekroczy odlegtosé¢ ostrzegawczg, informacije o przeszkodach zostang
wyswietlone na zo6tto. Gdy dron jest blisko punktu bezpiecznej odlegto$ci omijania
przeszkdd, informacije o przeszkodach bedg wyswietlane na czerwono.

Zakres dziatania czujnikow podczerwieni
Zakres dziatania czujnikéw podczerwieni wynosi 8m. Nalezy
zwroci¢ uwage, ze dron nie moze wykrywac i omija¢ przeszkod

poza zasiegiem wykrywania.

18.

Uwaga dotyczaca strefy wykrywania
Uwaga dotyczgca systemu wizyjnego i zakresu wykrywania
czujnika ultradzwiekowego zostata przedstawiona ponize;.

Moze wystgpi¢ btad £2° w kacie wykrywania systemu wizyjnego
z powodu bteddw w procesie rozktadania. Aby zapobiegac¢
wypadkom, nie wolno mocowac zadnych tadunkow, ktére mogg
znajdowac sie w polu widzenia czujnikéw. Nie blokuj tej strefy.
Jesli tadunek znajdzie sie w strefie wykrywania czujnikow,
zaleca sie wytgczenie systemu wizyjnego w aplikacji DJI Pilot i
latanie z zachowaniem ostroznosci.
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Kalibracja

Kamery systemu wizyjnego, ktére znajdujg sie na dronie, sg skalibrowane fabrycznie.
Jednakze, kamery sg wrazliwe na dziatanie sit zewnetrznych i od czasu do czasu beda
wymagalty kalibracji przez program DJ| Assistant 2 for Matrice. Woéwczas podigcz drona do
komputera i skalibruj kamery systemu wizyjnego, gdy na aplikacji DJI Pilot pojawi sie
stosowny komunikat.

Uruchom drona

Potgcz drona z komputerem za pomocg kabla USB-C.

Uruchom aplikacje DJI Assistant for Matrice i zaloguj sie za pomocg konta DJI.
Wecisnij ikone M300 RTK a nastepnie przycisk kalibracji

Potéz ptytke kalibracji zwrécong kropkami w strone systemu wizyjnego, a nastepnie
postepuj wg instrukcji w DJI Assistant 2 for Matrice, aby dokonczy¢ kalibracje

aprwnE

Nie wytagczaj urzadzenia i nie odtgczaj kabla USB po kalibracji, poczekaj na przeliczenie
danych.

Korzystanie z systemu wizyjnego

System wizyjny umozliwia precyzyjny zawis w pomieszczeniach lub srodowiskach, w ktérych
sygnat GNSS nie jest dostepny.

Kiedy sygnat GNSS jest dostepny, system wizyjny dostarcza pomocniczych informacji w
celu poprawy doktadnosci pozycjonowania drona. System wizyjny dziata dobrze, gdy
znajduje sie w odlegtosci 30m od podtoza i 20 m poziomo od Sciany lub innych obiektow
znajdujacych sie z boku, pod warunkiem, ze powierzchnia posiada wyrazng fakture i panuje
odpowiednie oswietlenie.
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Kiedy system wizyjny i system podczerwieni sg wytgczone, tryb lotu przetgczy sie do tryby
Attitude.

N

AL

o Am

—

N

- I

Postepuj wg instrukcji ponizej w celu korzystania z systemu wizyjnego:

1. Upewnij sie, ze dron pracuje w trybie P i umie$¢ drona na ptaskiej
powierzchni

2. Uruchom drona. Wskaznik statusu drona miga dwukrotnie na zielono, co
wskazuje, ze system wizyjny jest aktywny.

A Jesli system wizyjny wylgczy sie lub zostanie zablokowany przez inne obiekty, dron nie
bedzie w stanie moc swobodnie zawisng€ na matej wysokosci wewnatrz pomieszczen, a
funkcja ochrony bezpiecznego lgdowania, ktéra kontroluje predkos¢ lagdowania, zostanie
wytgczona. Uwaga: dron moze ulec uszkodzeniu przez zbyt szybkie lgdowanie.

Hamowanie wspierane systemem omijania przeszkéd

Dzieki systemowi wizyjemu, dron bedzie w stanie zainicjowa¢ hamowanie, gdy wykryje
przeszkody znajdujgce sie przed dronem. Pamietaj, ze system pracuje najlepiej przy
odpowiednim oswietleniu i gdy przeszkoda posiada wyrazny ksztatt. Dodatkowo dron nie
powinien poruszac sie predkoscig wiekszg niz 62 km/h, z maksymalnym kagtem nachylenia

wynoszacym 25°, aby zapewni¢ sobie wystarczajgcg droge hamowania.
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Korzystanie z systemu czujnikéw podczerwieni

System czujnikéw podczerwieni mozna uzywac jedynie do omijania duzych, odbijajgcych
Swiatto przeszkdd (refleksyjnosc¢ > 10%). Zwracaj uwage na martwe punkty (na szaro)
systemu czujnikéw podczerwieni. Dolny system czujnikéw podczerwieni stuzy do
pozycjonowania drona i wspomagania ustawiania wysokosci podczas startu i lgdowania,
podczas gdy system czujnikow podczerwieni z pozostatych pieciu stron stuzy do wykrywania
przeszkadd.

Ostrzezenia dotyczace systemu wizyjnego i systemu czujnikéw podczerwieni

Na doktadnos$¢ pomiaru systemu wizyjnego tatwo moze wptywaé natezenie Swiatta oraz
tekstura powierzchni obiektu. System czujnikdw podczerwieni mozna uzywac jedynie do
omijania duzych, odbijajgcych $wiatto przeszkdd (refleksyjnosé > 10%).

System wizyjny moze nie dziata¢ prawidtowo w nastepujgcych sytuacjach:

a) Lecgc nad monochromatycznymi powierzchniami (np. catkowita czern, catkowita biel,
catkowita czerwien, catkowita zielen) lub obiektami bez wyraznie widocznej tekstury.
b) Lecac nad powierzchnig silnie odbijajgcg swiatto.
c)Lecac nad wodg lub innymi przezroczystymi powierzchniami.

c) Lecac nad poruszajgcymi sie powierzchniami lub obiektami (np. nad poruszajgcymi
sie ludzmi, falujgcg trawg i krzakami)

d) Lecac w miejscu, gdzie oSwietlenie zmienia sie czesto lub gwattownie, lub w miejscu,
w ktérym mogg wystepowac silne wytadowania atmosferyczne

e) Lecac nad bardzo ciemnymi (< 15 lukséw) lub jasnymi (> 10 000 lukséw)
powierzchniami.

f) Lecac z duzg predkoscig (powyzej 14 m/s na wysokosci 2 m lub 5 m/s na wysokosci
1m).

g) Drobne przeszkody

h) Obiektyw czujnika jest brudny (np. z kropli deszczu, odciskéw palcow itp.).
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i) Sceny o stabej widocznosci (np. gesta mgta).

System czujnikéw podczerwieni moze nie zapewni¢ doktadnej odlegtosci w nastepujgcych
sytuacjach:

a) Lecac nad powierzchniami pochtaniajacymi fale dzwiekowe (np. catkowicie czarne
matowe obiekty).

b) Przy obszarach o obiektach silnie odbijajgcych $wiatto powyzej 15 m (na przyktad
wiele znakdéw drogowych jest umieszczonych bardzo blisko siebie).

c) Drobne przeszkody.

d) Lustra lub transparentne obiekty (takie jak lustra, woda, szkio).

Wi

Utrzymuj czujniki w czystosci. Brud lub inne zanieczyszczenia mogg wptynac na ich
skutecznosc.
System wizyjny moze nie funkcjonowaé poprawnie, gdy dron leci nad woda.
System wizyjny moze nie by¢ w stanie rozpozna¢ wzoru terenu przy stabym
oswietleniu (ponizej 100 lukséw).

Return-to-home (RTH)

Funkcja powrotu do miejsca startu (RTH) sprowadza drona do ostatnio zapisanego punktu
bazowego. Istniejg trzy rodzaje procedur RTH: Inteligentne RTH (Smart RTH), RTH niskiego
poziomu akumulatora (Low battery RTH) i awaryjne RTH (Failsafe RTH). Ponizszy dziat
opisuje wszystkie rodzaje procedur.

GNSS Opis

Jezeli uzyskano sygnat GPS o odpowiedniej sile przed
startem, punkt bazowy jest lokalizacjg, z ktorej dron
Home Point * il wystartowat. Sita sygnatu GPS jest wskazywana ikona.
Mniej niz 4 kreski oznaczajg staby sygnat GPS. Wskaznik
statusu drona bedzie migat w szybkim tempie podczas
zapisywania punktu bazowego.

Dron potrafi wykry¢ i omija¢ przeszkody, gdy przedni system wizyjny jest wkaczony, a
oswietlenie jest odpowiednie. Obrot i lot w lewo/prawo jest zablokowany aby zapewni¢, ze
dron jest zwrocony przodem w kierunku lotu w trakcie RTH.

Smart RTH
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Uzyj przycisku RTH na aparaturze sterujgcej i postepuj wg instrukcji na ekranie aby
zainicjowa¢ Smart RTH (wymagany zasieg GNSS). Dron automatycznie powrdci do ostatnio
zapisanego punktu bazowego. Uzytkownik moze recznie kontrolowac¢ predkosc¢ i putap lotu
drona podczas procedury smart RTH. Nacisnij i przytrzymaj przycisk smart RTH
jednokrotnie, aby rozpoczac¢ proces. Aby zakonczy¢ proces i odzyskac petng kontrole
nacisnij przycisk ponownie.

Low Battery RTH

Procedura low battery RTH tzn. powrotu do miejsca startu z powodu niskiego poziomu
natadowania akumulatora zostaje aktywowana, gdy poziom natadowania akumulatora jest
na tyle niski, ze moze to wptyngé na bezpieczenstwo powrotu drona. Zaleca sie powrét do
punktu bazowego lub wylgdowanie dronem natychmiast po otrzymaniu komunikatu.
Aplikacja DJI Pilot wyswietli ostrzezenie o niskim poziomie napiecia akumulatora. Dron
automatycznie powroci do punktu startu, jezeli uzytkownik nie podejmie zadnych dziatan w
ciggu 10 sekund od ostrzezenia. Uzytkownik moze anulowa¢ procedure RTH poprzez
nacisniecie przycisku RTH na nadajniku. Progi tych ostrzezen sg automatycznie okreslane
na podstawie obecnego putapu drona i odlegtosci od punktu bazowego. Jesli procedura
RTH zostanie przerwana urzgdzenie moze nie mie¢ wystarczajgcego poziomu akumulatora
aby bezpiecznie powrocic i wylgdowaé. Moze to doprowadzi¢ do rozbicia lub zgubienia
drona. Funkcja Low Battery RTH moze zosta¢ wytgczona w aplikacji DJI Pilot.

Dron wyladuje automatycznie gdy poziom natadowania akumulatora spadnie do poziomu
umozliwiajgcego jedynie obnizenie wysokosci i wylagdowanie. Nie mozna przerwac
automatycznego lgdowania jednak pozostaje mozliwosc recznej zmiany orientacji drona w
trakcie procedury.

W aplikacji DJI Pilot znajduje sie wskaznik poziomu akumulatora, ktéry zostat opisany
ponizej:

(g6rna linia od lewej)

Wil
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Ostrzezenie o krytycznym poziomie akumulatora
Ostrzezenie o niski poziomie akumulatora
Odpowiedni poziom akumulatora (zielony)

Pozostaty czas lotu

(dolna linia od lewej)

Automatyczne lgdowanie (czerwony)
Moc wymagana dla procedury RTH (26ity)

Wskaznik poziomu akumulatora

akumulatora

Ostrzezenia o Uwaygi Wskaznik Aplikacja DJI Pilot Instrukcje
poziomie statusu
akumulatora drona
Ostrzezenie o Niski poziom | Wskaznik Dotknij Go-home, aby Jesli opcja RTH
niskim poziomie | natadowania statusu powréci¢ do miejsca startu | zostata wybrana
akumulatora akumulatora. | drona miga i automatycznie drona
Nalezy powoli na wyladowacé lub dotknij automatycznie
wylagdowaé. czerwono Cancel, aby przywréci¢ powrdci do
normalny lot. Jezeli miejsca startu.
uzytkownik nie podejmie Uzytkownik moze
zadnych dziatan w ciggu odzyskac
10 sekund, dron kontrole w trakcie
automatycznie powrdci do | RTH.
punktu startowego i Uwaga:
wylgduje po 10 Ostrzezenie o
sekundach. Aparatura niskim poziomie
wyemituje sygnat akumulatora nie
dzwiekowy. pojawi sie
ponownie po
odzyskaniu
kontroli przez
uzytkownika
Ostrzezenie o Dron musi Wskaznik Ekran aplikacji DJI Pilot Dron obnizy
krytycznie natychmiast statusu bedzie miga¢ na putap i wylgduje
niskim poziomie | wylgdowac. drona miga | czerwono, a dron zacznie | automatycznie
akumulatora szybko na obniza¢ putap. Nadajnik
czerwono wyemituje sygnat
dzwigkowy
Szacowany Szacowany Nie dotyczy | Nie dotyczy Nie dotyczy
czas lotu czas lotu na
podstawie
biezgcego
poziomu

25




e Po aktywacji ostrzezenia o krytycznie niskim poziomie akumulatora i rozpoczeciu
procesu lagdowania, mozesz wychyli¢ drazek do goéry, aby sprawic, ze dron zawi$nie
na obecnej wysokosci, dajgc mozliwos¢ skierowania drona w lokalizacje bardziej
odpowiednig do lgdowania.

e Kolorowe strefy i znaczniki na pasku wskaznika poziomu akumulatora pokazujg
szacowany pozostaty czas lotu. Sg one automatycznie ustawiane wedtug obecnej
lokalizaciji i statusu.

Failsafe RTH

Procedura Failsafe RTH jest wigczana automatycznie w przypadku roztgczenia drona z
aparaturg sterujgcg. Sktada sie ona z dwoch elementéw: zapisanej drogi pokonanej przez
drona oraz funkcji Smart RTH. Kiedy procedura Failsafe RTH jest wigczona dron wréci do
punktu startu korzystajgc z zapisanej trasy ktorg pokonat przed utratg fgcznosci. Dron
przeleci 50 m probujgc odzyskac potgczenie. Jesli sie to nie uda lub zostang wykryte
przeszkody przed dronem, urzgdzenie wyjdzie z trybu RTH na podstawie poprzedniej trasy i
przetaczy sie w tryb Smart RTH. Jesli w trakcie procedury RTH odzyskane zostanie
potaczenie z dronem, uzytkownik bedzie mogt kontrolowac predkos¢ i wysokos¢ urzgdzenia
oraz anulowa¢ RTH.

Procedura RTH

1. Punkt startu zostaje zapisany automatycznie.

2. Aktywacja procedury RTH: Smart RTH, Low-Battery RTH lub Failsafe RTH.

3. Punkt startu zostaje potwierdzony

4. a. Dron wznosi sie na ustalong wysokos¢ funkcji RTH, a nastepnie leci w kierunku punktu
startu, jezeli znajduje sie ponad 20 metréw od punktu bazowego lub jest na wysokosci
minimum 30 metréw

b. Jesli powyzsze warunki nie zostaty spetnione dron wylgduje zaraz po nacisnieciu
przycisku RTH

5. Dron wrdci do punktu startui automatycznie wylgduje*. Zajrzyj do opisu funkcji Landing
Protection w celu uzyskania dodatkowych informaciji

*upewnij sie, ze dolne czujniki wizyjne sg wigczone w aplikacji DJI Pilot

Przyktad uzycia Smart RTH:

1. Zapisanie punktu bazowego

2. Uzycie przycisku RTH na aparaturze

.
=
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3. Przygotowanie do RTH

5. Ladowanie albo zawis nad miejscem startu
; .
@ ®

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa trybu Failsafe

Dron nie moze omija¢ przeszkéd podczas procedury Failsafe RTH, jezeli
przednie czujniki optyczne sg wytgczone. Z tego powodu, istotne jest, aby
ustawi¢ odpowiedni putap dla funkcji Failsafe przed kazdym lotem. Otworz

‘ aplikacje DJI Pilot i w zaktadce ogolne wybierzx , aby ustawic¢ putap lotu
Failsafe.

Jezeli dron leci na wysoko$ci ponizej 20 metrow i zostanie
aktywowana funkcja RTH (w tym Smart RTH i RTH niskiego poziomu
akumulatora), dron najpierw automatycznie wzniesie sie na wysokosc¢
20 metrow. Wznoszenie moze zostaé przerwane poprzez
opuszczenie trybu failsafe.

zostanie aktywowana, a dron znajduje sie w promieniu 20 metréow od
punktu startowego i wysokosci mniejszej niz 30 metréw. Dron
przestanie wznosi¢ sie i natychmiast powrdci do punktu startowego,
jezeli przesuniesz lewy dragzek, a dron znajduje sie na wysokosci
ponad 20 metrow podczas procedury awaryjnej

Dron automatycznie obnizy putap i wylgduje, gdy funkcja RTH
@
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Dron nie moze powrdcic¢ do punktu startu gdy sygnat GPS jest zbyt

[ ﬁ |I|" ]

% staby (mniej niz 3 kreski) lub niedostepny
111l ‘

Omijanie przeszkdd podczas procedury RTH

Dron wykrywa i moze podjaé prébe aktywnego ominiecia przeszkody podczas funkcji RTH
przy odpowiednich warunkach oswietleniowych. Po wykryciu przeszkody dron zachowa sie
w hastepujgcy sposob:

1. Dron zwalania, gdy wykryje przeszkode okoto 20 metréw przed soba.

2. Dron zatrzyma sie i zawisnie, a nastepnie rozpocznie pionowe wznoszenie w celu
ominiecia przeszkody. Dron zatrzyma wznoszenie, gdy znajdzie sie 5 metréow nad
wykrytg przeszkoda.

3. Procedura Failsafe RTH zostaje wznowiona i dron kontynuuje lot w strone punktu
startowego na obecnej wysokosci.

meters

I
T Approx. 5 + Okoto 5 metréw
I
|
|
|

¢

Approx. 20 meters Okoto 20 metrow 25.
° Wykrywanie przeszkéd
jest wytgczone podczas
podchodzenia do lgdowania,
zachowaj ostroznosc.

e Aby zapewni¢ ze dron bedzie wraca¢ do punktu startowego przodem, zablokowana

jest mozliwosc¢ obrotu w trakcie RTH z wigczonym czujnikami przednimi

e Dron nie moze oming¢ przeszkdd znajdujgcych sie obok i za nim.

Funkcja Landing Protection
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Funkcja bezpiecznego lgdowania aktywuje sie podczas automatycznego lgdowania

1. Dron okresli czy podtoze jest odpowiednie do ladowania, Jesli tak, ptynnie wylgduje

2. Jezeli dron z pomocg czujnikdw uzna podtoze za nieodpowiednie do Ilgdowania, zawisnie i
poczeka na potwierdzenie pilota. Dron zawisnie nawet w przypadku krytycznie niskiego
poziomu akumulatora. Dopiero gdy poziom akumulatora spadnie do 0%, dron wylgduje.
Operator wcigz posiada kontrole nad orientacjg lotu drona.

3. Jezeli funkcja bezpiecznego ladowania jest nieaktywna, aplikacja DJI Pilot wyswietli
komunikat, gdy dron obnizy lot do 0,7 metra. Nacisnij, aby potwierdzi¢ lub przesun drgzek na
dot na 2 sekundy, aby wylgdowaé w odpowiednich warunkach.

& Funkcja bezpiecznego ladowania nie bedzie funkcjonowac w ponizszych sytuacjach:
e Jezeli uzytkownik uzywa drgzkéw pitch/roll/throttle (zabezpieczenie lgdowania

zostanie aktywowane, jezeli drgzki pozostajg nieruchome).

Jezeli system pozycjonowania jest niedostepny (np. btad pozycji drona)

Gdy system czujnikéw dolnych wymaga ponownej kalibracji.

Jezeli warunki oswietleniowe nie sg odpowiednie.

Jezeli przeszkoda znajduje sie w promieniu metra od drona dron obnizy lot do

wysokosci 0,7 metra i zawisnie. Dron wylgduje po uzyskaniu potwierdzenia od

operatora.

Kalibracja srodka ciezkosci

Srodek ciezkosci drona ulegnie zmianie po zamontowaniu tadunku. W zwigzku z tym aby
zapewnic stabilnosc¢ i bezpieczenstwo lotu nalezy dokonac kalibracji sSrodkg ciezkosci przy
kazdej zmianie przenoszonego fadunku

e Kalibracje nalezy przeprowadzac¢ w bezwietrznym otoczeniu. Dron musi wisie¢ w

powietrzu i mie¢ silny sygnat GNSS podczas kalibracji
e Nalezy utrzymywac¢ drowa zasiegu wzroku i zwraca¢ uwage na bezpieczenstwo lotu

Instrukcja kalibracji: Otworz ustawienia Flight Recorder w aplikaciji i nacinij Calibrate w

zakfadce Center of Gravity Auto Calibration. Wskaznik statusu drona bedzie swiecit na
fioletowo podczas kalibracji. Po zakohczeniu kalibracji na ekranie pojawi sie powiadomienie.
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Rejestrator lotu

Dane z lotu sg automatycznie zapisywane w pamieci wewnetrznej drona. Aby
wyeksportowac dane z rejestratora nalezy podtgczy¢ drona do komputera za pomocg portu
USB i aplikacji DJI Assistant 2 lub DJI Pilot.

Smigta
M300 RTK uzywa $migiet typu 2110. Smigta typu 2195 sg specjalnie zaprojektowane tak
aby zwiekszy¢ maksymalny putap drona przy zachowaniu jak najnizszego poziomu hatasu.

Limit putapu to maksymalna wysoko$¢ na jakg dron moze wznies¢ sie bez problemu przy
wietrze nie przekraczajgcym 12 m/s. Nalezy zwréci¢ uwage na pogorszenie przyspieszania i
wyhamowywania drona w momencie zblizania sie¢ do maksymalnego putapu. Zapoznaj sie z
diagramem by dowiedzie¢ sie wiecej o uzyciu roznych typow smigiet w zaleznosci od wagi
drona i maksymalnej wysokosci przelotu.

o~
—  Smigta 2195 ( --- teoretyczna warto$é,
niezalecane do latania)
— Smigta 2110
Zalecany putap dla $migiet 2195
6.5 T .5 g 8.5 ]

Takeoff weight (kg)

e Uzywanie smigiet typu 2195 przez dtuzszy czas doprowadzi do skrécenia zywotnosci
silnikow
Uzywaj tylko smigiet zatwierdzonych przez DJI. Nie mieszaj typdw smigiet
Przed kazdym lotem nalezy sprawdzi¢ czy zaréwno $migfa jak i silniki sg
zainstalowane poprawnie

e Przed kazdym lotem nalezy upewnic sie czy wszystkie smigta sg w dobrym stanie.
Nie wolno uzywac¢ starych, peknietych badz ztamanych smigiet

e Aby unikng¢ urazu nalezy zachowac odpowiednig odlegtos¢ oraz nie dotykac
krecgcych sie smigiet lub silnikoéw
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Wymiana sSmigiet

Aby wymieni¢ smigta, korzystaj z imbusa H2.5 z zaokrgglong koncéwka.

Zaleca sie wymiane Smigiet jedynie, gdy zajdzie taka potrzeba miedzy wykonywaniem misji.
Po kazdym awaryjnym lgdowaniu skontaktuj sie z dziatem wsparcia DJI lub lokalnym
dystrybutorem aby naprawi¢ swojg platforme.

topaty Smigiet sg ostre; obchodz sie z nimi ostroznie..

Stacja tadujgca

Stacja dokujgca wyposazona jest w 12 slotow tadujgcych. Jest
w stanie tadowac do 8 inteligentnych akumulatoréw TB60 oraz
4 inteligentnych akumulatoréw WB37. Stacja tadujgca
osadzona jest w twardej walizce wyposazonej w kétka i uchwyt
utatwiajgcy transport.

Ostrzezenia:

1.
2.

~

Trzymaj wszelkie ptyny (olej, woda, itd.) z dala wnetrza stacji tadujgce;j.

NIE zamykaj stacji tadujgcej w trakcie tadowania i roztadowywania akumulatoréw i
upewnij sie, ze zapewniony jest przeptyw powietrza dla odprowadzania ciepta.
Stacja tadujgca BS60 Jest kompatybilna jedynie z inteligentnymi akumulatorami
TB60 oraz WB37. NIE korzystaj ze stacji tadujgcej do tadowania innych
akumulatoréw.

Umiesc¢ stacje tadujagcag na ptaskiej, stabilnej powierzchni. Upewnij sie, ze stacja jest
z dala od zrodet ognia i tatwopalnych materiatow.

NIE dotykaj stykow stacji tadujgcej. Jesli w slotach tadujgcych znajdujg sie
jakiekolwiek zabrudzenia lub fragmenty- wyczyscic je za pomocg suchej szmatki.
Uwazaj aby nie uszkodzi¢ palcow w trakcie otwierania i zamykania stacji fadujgce;j
lub przy rozktadaniu uchwytu transportowego.

Umies¢ akumulatory w odpowiedniej orientaciji
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8. Cisnienie powietrza wewnatrz zamknietej walizki moze sie zmieni¢ w trakcie
transportu lub w przypadku nagtych zmian cisnienia na zewnatrz. Zawér
wyroéwnujgcy cisnienie wyréwna cisnienie w srodku walizki automatycznie.

9. Do czyszczenia kurzu wewnagtrz walizki uzywaj sprezonego powietrza.

Schemat
4{‘3“*:'_'—“=‘*\ A’w . Wneka na ka'bIeI zasilania
T 1 . Otwory na ktodke
. ZamKki
. Rozktadana rgczka transportowa
Uchwyt

. Zawér wyréwnujgcy cisnienie
. Wlot powietrza

. Slot akumulatora WB37

. Gniazdo kabla zasilania

© 0O ~NO®UAWN

10. Wentylator

11. Slot akumulatora TB60

12. Dioda ostrzegawcza

13. Diody statusu akumulatora WB37

14. Diody statusu akumulatora TB60

15. Dioda statusu tadowania akumulatora
WB37

1 16. Dioda statusu tadowania akumulatora
pEEEE09)|| TB60

' 17. Port USB-C do aktualizacji

18. Przycisk zasilania/ wskaznik

Aktywacja

Korzystaj z aplikacji DJI Pilot i postepuj zgodnie z instrukcjami ponizej aby aktywowaé stacje
tadowania.
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Podtacz stacje fadujgcg do prgdu a nastepnie wiaczy przyciskiem zasilania. Podtgcz
stacje dokujgcg do aparatury przy pomocy kabla USB-C.

Wigcz aparature i uruchom aplikacje DJI Pilot app.

Postepuj z instrukcjami w aplikacji aby aktywowac stacje tadujgca.

Korzystanie ze stacji tadujgcej

tadowanie

1.

podigcz stacje tadujgcg do zrédta pragdu (100-120 V ac, 50-60Hz / 220-24 V ac, 50-
60HZz) przy pomocy kabla zasilania.

Wociénij jednokrotnie przycisk zasilania.
Wprowadz akumulatory do slotow aby rozpoczg¢ tadowanie.
a. Z napieciem 100-120 V, natadowanie akumulatora TB60 do petna zajmie 70
minut, z 20% do 90% - 40 minut.
b. Z napieciem 220-240 V, natadowanie akumulatora TB60 do petna zajmie 60
minut, z 20% do 90% - 30 minut.
W przypadku akumulatoréw TBG60, stacja tadujgca taduje dwa akumulatory
jednoczesnie, rozpoczynajgc od tych najbardziej natadowanych. Na przyktad, jesli w
stacji znajdujg sie 4 akumulatory (pierwsze dwa posiadajg 10% a kolejne dwie 30%),
Stacja tadujgca rozpocznie tadowanie od natadowania tych o wyzszym poziomie.
W przypadku akumulatoréw WB37, stacja taduje pojedynczo akumulatory
rozpoczynajac od najbardziej natadowanego.
Kiedy temperatura akumulatora jest zbyt niska, zostanie od podgrzany przed
rozpoczeciem procesu tadowania.
przejdz do opisu oznaczenia sekwencji diod LED stacji fadujgcej dla doktadnych
informacji
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- DJI nie bierze odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane uzywaniem

tadowarek innych firm

- Aby zapewni¢ bezpieczenstwo, roztaduj akumulatory przed transportem. Lataj
urzadzeniem na zewnatrz, az poziom akumulatora nie osiggnie poziomu 30%-20%

- Akumulator posiada pojemnosc¢ 274 Wh. Przed podrézowaniem samolotem z
akumulatorami, sprawdz wytyczne linii lotniczych dotyczgce ich transportowania

Ogrzewanie i tadowanie w niskiej temperaturze

Kiedy temperatura spadnie do przedziatu -20°C do 5° C, stacja ftadujgca podgrzeje

akumulatory przed rozpoczeciem fadowania.

Uwaga: NIE LADUJ czesto akumulatoréw w warunkach niskiej temperatury otoczenia. Czas
tadowania sie wydtuza, a cykl zycia akumulatora moze sie skrocic¢

Opis oznaczenia sekwencji diod LED stacji tadujacej:

Wskaznik statusu

Wskaznik zasilania:
Ciagte zielone

Znacznik sekwencji diod LED:
Ciagte zielone

Migajace zielone

Ciagte zoite

Migajgce zétte

Podwdéjne miganie na zotto
Potréjne miganie na zo6tto

Ciagte czerwone

Migajgce czerwone

Podwojne miganie na czerwono
Ostrzezenia LED!

Migajgce na zotto
Ciagte zolte

Migajgce na czerwono

Podwojne miganie na czerwono
Potréjne miganie na czerwono
Poczwdrne miganie na czerwono

Opis:

Wiaczony

Akumulator natadowany

W trakcie tadowania

Czekanie na tadowanie

Nagrzewanie przed tadowaniem

Ochtadzanie przed tadowaniem

Nie mozna natadowaé¢ akumulatora z powodu
zbyt niskiej temperatury. Zacznij tadowac w
wyzszej temperaturze

Btad akumulatora*®

Btad potaczenia akumulatora, sprobuj uzy¢
innego portu

Zwarcie akumulatora, sprobuj uzy¢ innego portu

Aktualizacja stacji tadowania

Zbyt maty prad wejscia. Skorzystaj z zasilania
ktére spetnia kryteria

Bfagd modutu zasilania lub innego komponentu*
Btad ptyty gtéwnej*

Bfad wentylatora*

Biad stacji zasilania po automatycznym tescie*
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W przypadku wystgpienia btedéw oznaczonych

posprzedazowym DJI

ken

skontaktuj sie z wsparciem

Opis sygnatéw dzwiekowych

Sygnat dzwiekowy jest uzywany do wykazania btedow, ktére sg opisane ponizej.
1. Gdy dioda stanu baterii $wieci na czerwono, urzgdzenie wydaje sygnat dzwiekowy,

wskazujgc na btad baterii.

2. Kiedy dioda Ostrzezenia $wieci sie na czerwono, urzgadzenie wydaje sygnat
dzwiekowy wskazujgc btgd sprzetowy stacji tadowania.

Specyfikacje

Model:
Wymiary:
Waga netto:

Maksymalne obcigzenie wewnetrzne:

Kompatybilne elementy wyposazenia:

Wejscie:

Wyjscie:

Moc bez obcigzenia:
Rozgrzewanie baterii:

Temperatura pracy:
Czas tadowania™:

Funkcje ochronne:

BS60

501 x 403 x 252 mm

8.37 kg

12 kg

Akumulator TB60 x 8

Akumulator WB 37 x 4

Zasilacz AC

100-120 Vac, 50-60 Hz / 220-240 Vac, 50-60 Hz
Port akumulatora TB60:

52.8V, 7 Ax2 @ 100-120 V, 8.9 Ax2 @220-240 V
Port akumulatora WB37: 8.7 V, 6 A

<8W

52.8V, 2A

-20°C do 40°C (-4°F do 104F)

100-120 V, 70 minut.

220-240 V, 60 minut.

Zabezpieczenie przeciwzwrotne
Zabezpieczenie przed zwarciem
Zabezpieczenie przed wysokim napieciem
Zabezpieczenie nadprgdowe
Zabezpieczenie przed temperaturg

*Czas tadowania byt mierzony w warunkach laboratoryjnych i temperaturze pokojowe;.
Wartosci podane powyzej powinny by¢ traktowane wytacznie orientacyjnie.

Aktualizacja oprogramowania stacji fadowania

W celu zaktualizowania oprogramowania stacji tadowania, a w tym az do 8 akumulatorow
TB60 w jednym momencie, uzyj aplikacji DJI Pilot.
1. Wi6z akumulatory do odpowiednich portéw i uruchom stacje fadowania.
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2.

w

Potacz stacje fadowania z kontrolerem, uzywajac kabla USB-C.

—
| s, ”@=

Uruchom kontroler i upewnij sie, ze jest podtgczony do internetu.

Uruchom aplikacje DJI Pilot, nacisnij by wejs¢ na strone PILOT. Jesli pojawi sie
komunikat o konieczno$ci aktualizacji oprogramowania stacji tadowania, wtedy nalezy
klikng¢ strone HMS.

Kliknij by wej$¢ na strone aktualizacji oprogramowania.

Kliknij przycisk “update all” i poczekaj mniej wiecej 10 minut, by aktualizacja mogta
zakonhczy¢ sie pomysinie.

Podczas aktualizacji oprogramowania, nie wktadaj ani nie usuwaj baterii aby unikng¢
bteddéw podczas aktualizacji.

Podczas aktualizacji oprogramowania nie odtgczaj kabla USB-C by unikng¢ btedu
aktualizaciji baterii.

Podczas aktualizacji oprogramowania nie taduj stacji zasilania.

Inteligentny Akumulator

Akumulator TB60 posiada ogniwa o wysokiej pojemnosci, oraz funkcje inteligentnego
tadowania/roztadowywania. Powinien by¢ tadowany jedynie odpowiednig fadowarkg
zaakceptowang przez DJI. Akumulator musi byé w petni natadowany przed pierwszym
uzyciem. Oprogramowanie akumulatora jest zawarte w oprogramowaniu drona. Upewnij sie,
ze wszystkie akumulatory majg aktualne oprogramowanie.

Funkcje inteligentnego Akumulatora

1.

2.

Wskaznik poziomu akumulatora. Wskaznik LED wyswietla aktualny poziom
natadowania akumulatora.

Nataduj lub roztaduj akumulator do 40% ~ 60% jest NIE planujesz uzywac przez 10
dni lub wiecej. Moze to znacznie przediuzy¢ ogdlng zywotnosé¢ akumulatora.
Zajmuje okoto 6 dni aby roztadowaé akumulator do 60%. Akumulator moze sie
nagrzewac w trakcie procesu roztadowywania. Mozesz ustawi¢ progi
roztadowywania w aplikacji DJI Pilot.

Zrownowazone fadowanie: Automatycznie réwnowazy napiecie w kazdym
akumulatorze podczas tadowania.

Zabezpieczenie przed przetadowaniem: Ladowanie zatrzymuje sie automatycznie
kiedy akumulator catkowicie zostanie natadowany.
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9.

Detekcja temperatury: Akumulator nie bedzie fadowany aby zapobiec uszkodzeniu
kiedy temperatura jest nizsza niz -20° C ( -4°F) lub wyzsza niz 45°C (112°F).
Zabezpieczenie Nadprgdowe: Akumulator przestaje sie tadowac gdy wykryte
jest zbyt duze napiecie.

Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Nadmierne roztadowanie
moze powaznie uszkodzi¢ akumulator. Wyjscie pragdowe zostanie odciete
kiedy akumulator zostanie roztadowany do 3.2 V kiedy nie jest w trybie lotu.
Dla dtugich lotéw, zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem jest
wytgczone gdy akumulator roztadowuje sie podczas lotu. W tym przypadku,
napiecie akumulatora ponizej 1.8 V moze spowodowac¢ zagrozenie
bezpieczenstwa taki jak ogieh podczas tadowania. Aby temu zapobiec,
akumulator nie bedzie mogt sie rozpoczag¢ tadowac jesli napiecie akumulatora
jest ponizej 1.8 V. Unikaj uzywania akumulatoréw ktore pasujg do tego opisu i
unikaj powaznego nadmiernego roztadowywania aby zapobiec
permanentnemu uszkodzeniu akumulatora.

Zabezpieczenie przed zwarciami: Automatycznie odcina zasilanie kiedy
zwarcie zostanie wykryte.

Ochrona przed uszkodzeniem ogniwa akumulatora: DJI Pilot wyswietla
ostrzezenie kiedy uszkodzone ogniwo akumulatora zostanie wykryte.

10.Tryb u$pienia: Tryb uspienia zostaje aktywowany aby oszczedzac energie

kiedy dron nie lata.

11.Komunikacja: Informacja odnoszgca sie do napiecia akumulatora,

pojemnosci, natezenia pradu, itp jest transmitowane kontrolera.

12. Ogrzewanie. Akumulatory mogg dziata¢ w niskich temperaturach,

zapewniajgc bezpieczny lot.

13.0dpornos¢ na wode i pyt: Dron posiada stopien ochrony IP 45, z

zamontowanym akumulatorem.
Przed uzyciem odnie$ sie do wytgczenia odpowiedzialnosci i wskazowek

bezpieczenstwa dotyczgcych akumulatora.Uzytkownik bierze petng
odpowiedzialno$¢ za operacje i uzytkowanie.
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Montaz akumulatorow

Parowanie akumulatoréow

Przed pierwszym uzyciem, jest zalecane aby oznaczy¢ dwa akumulatory jako para i
uzywac ich w tej parze (tadowac i roztadowywac je rownoczesnie ) aby
zmaksymalizowac¢ zywotnosc¢ i zapewnic jakos¢ uzytkowania. Jesli dwa akumulatory
Ze znaczgcg roznicg natadowania zostang zamontowane i dron zostanie
uruchomiony, w aplikacji pojawi sie ostrzezenie z rekomendacjg uzycia
akumulatorow o podobnym stopniu natadowania.

Wigczanie / Wytgczanie

Akumulator mozna wigczy¢ i wytgczy¢€ jedynie jesli jest
zamontowany w dronie.

Wigczanie: Nacisnij przycisk zasilania, nastepnie
nacisnij jeszcze raz i przytrzymaj przez 3 sekundy aby
wigczyc¢. Diody LED zaswieca sie na zielono a wskazniki
pokazg aktualny poziom natadowania akumulatora.

Wytgczanie: Nacisnij przycisk zasilania, nastepnie
nacisnij jeszcze raz i przytrzymaj przez 3 sekundy aby
wytgczy€. Diody LED i wskazniki poziomu natadowania
zostang wytgczone.

Wymienianie akumulatoréw podczas gdy dron jest wiaczony.

Jesli akumulator musi by¢ wymieniony natychmiast po lgdowaniu, mozesz go
wymieni¢ bez wytgczania drona. Wymieniaj tylko na w petni natadowany akumulator,
poczekaj 3 sekundy nastepnie wymien drugi akumulator.
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Ogrzewanie Akumulatora

Manualne ogrzewanie: Jesli inteligentny akumulator nie jest zamontowany w dronie,
nacisnij i przytrzymaj przycisk poziomu akumulatora przez cztery sekundy aby
zainicjowa¢ samoogrzewanie, utrzymuj akumulatora w temperaturze pomiedzy 16°C
(61°F) a 20°C ( 68°), co jest optymalnym przedziatem temperatury do uzytkowania,
przez okoto 30 minut. Nacisnij i przytrzymaj przycisk poziomu akumulatora przez
dwie sekundy aby zakonczy¢ nagrzewanie akumulatora.

Auto ogrzewanie: Zamontuj akumulatory do drona i go wigcz. Jesli zbyt niska
temperatura akumulatora zostanie wykryta, akumulator automatycznie sie rozgrzeje
aby utrzymywac temperature miedzy 16°C ( 61°F ) a 20°C ( 68°).

Ostrzezenie o niskiej temperaturze.

1.

Wydajnos¢ inteligentnego akumulatora jest znacznie zmniejszona podczas
lotow w niskich temperaturach ( temperatura ponizej 5° C). Upewnij sie ze
akumulator jest w petni natadowany a napiecie ogniw jest na poziomie 4.4 V
przed kazdym lotem.

Zakoncz lot jak tylko DJI Pilot wyswietli ostrzezenie o niskim poziomie
akumulatora przy niskiej temperaturze otoczenia. Nadal bedziesz mogt
sterowac dronem gdy takie ostrzezenie zostanie wyswietlone.

W przypadku zbyt niskich temperatur otoczenia akumulator moze nie nagrzac¢
sie do odpowiedniej temperatury

Aby zapewni¢ optymalng wydajnosé, utrzymuj temperature akumulatora
powyzej 16°C.

W otoczeniu o niskiej temperaturze, rozgrzanie akumulatora zajmie wiecej
czasu. Jest zalecane aby utrzymac akumulator w odpowiedniej temperaturze
przed uzyciem.

Sprawdz poziom natadowania akumulatora

Kiedy akumulator jest wytgczony, przycisnij przycisk wskaznika natadowania a
wskaznik pokaze aktualny stan akumulatora.
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Wskaznik natadowania akumulatora wyswietla ile pozostato energii. Kiedy
akumulator jest wytgczony, przycisnij przycisk wskaznika natadowania a wskaznik
pokaze aktualny stan akumulatora. Szczegoty ponize;.

Wskazniki poziomu natadowania takze bedg pokazywac¢ aktualny stan akumulatora podczas
roztadowywania. Opis wskaznikdw ponize;j.

=: LED jestwigczone ~ “—* LED jest wytgczone -+ FED miga
Battery Level
LED1 LED2 LED3 LED4 Batiery Level
[ — == = 88%~100%
f— e = S 3 75%~88%
o o - — 63%~75%
= = E — ) 50%~63%
o = — — 38%~50%
o S e — — 25%~38%
o = o — 13%~25%
S = — (— 0%~13%
D-RTK

Przedstawienie

Dron ma wbudowany RTK, ktéry moze wytrzymac interferencje magnetyczne z metalowych
konstrukcji, zapewniajgc stabilny lot. Bardziej precyzyjna pozycja moze by¢ osiggnieta gdy
uzywamy Stacji mobilnej wysokiego przetwarzania GNSS DJI D-RTK 2

Wigczanie / Wytgczanie RTK

Upewnij sie ze RTK drona jest wtgczone i odpowiedni typ ustugi jest ustawiony ( D-RTK 2
Stacja Mobilna ) przed kazdym uzyciem. Przejdz do widoku kamery w aplikacji = *** = RTK
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podgladu i ustawien. Pamietaj o wytgczeniu funkcji RTK jesli nie jest w uzyciu. W przeciwnym
razie dron nie bedzie mogt wystartowac jesli nie ma danych réznicowych.

Uzywanie Stacji Mobilnej DJI D-RTK 2

1. Odnie$ sie do instrukcji obstugi Stacji Mobilnej DJI D-RTK 2 aby potgczy¢ drona ze
stacjg mobilng oraz ustawi¢ odpowiednie parametry.

2. W ustawieniach RTK w aplikacji, wybierz ustuge RTK jako “ D-RTK 2, potgcz Mobilng
Stacje poprzez podazanie zgodnie z instrukcjg, i poczekaj az system rozpocznie
wyszukiwanie satelit. W ustawieniach RTK status pozycjonowania pokaze jako “FIX”
aby pokazac¢ ze dron odebrat i wykorzystat dane réznicowe ze Stacji Mobilnej.

3. Mobilna Stacja D-RTKA 2 Zasieg:12km (CC/FCC), 6KM (SRRC / CE / MIC).

Uzywanie sieci niestandardowej RTK

Mozesz zamontowaé Dongle do kontrolera lub uzy¢ aplikacji aby potgczy¢ sie z Wi-Fi, i
wigczy¢ internet aby korzysta¢ z sieci niestandardowej RTK. Sie¢ ta moze by¢ uzywana
zamiennie do sieci podstawowej. Potgcz sie z kontem wyznaczonego serwera Ntrip
niestandardowej sieci RTK aby przesta¢ i odbiera¢ dane réznicowe. Miej kontroler wigczony
oraz podtgczony internet.

1.Upewnij sie ze kontroler i dron sg potgczone, a aplikacja podtgczona do internetu.

2. Przejdz do widoku kamery = *** = RTK, wybierz typ ustugi RTK jako “ Custom Network
RTK “ wypemij hosta Ntrip, port, konto, hasto, punkt montowania, nastepnie naciénij aby
ustawi¢ wedtug instrukcji.

3. Poczekaj aby potgczy¢ do serwera Ntrip. Na stronie ustawien RTK, status pozycjonowania
drona pokaze “FIX” aby pokazaé ze dron otrzymat i uzyt dane réznicowe od stacji mobilne;.

DJI AirSense

Samoloty i helikoptery z urzadzeniem nadawczo odbiorczym ADS-B bedg aktywnie
nadawaty informacje dotyczgce lotu takie jak, pozycja, sciezka lotu, predkos¢ oraz
wysokos¢. DJI AirSense odbiera transmisje ADS-B po przez odbiornik na poktadzie
lub pofgczenie internetowe. Modut DJI AirSense zainstalowany na dronie moze
uzyskac¢ pozycje, orientacje i predkos¢ od zatogowego samolotu z wbudowanym
transmiterem ADS-B ( 1090 ES i UAT standardowo wspomagane), kalkuluje poziom
ryzyka kolizji w czasie rzeczywistym i wysyta ostrzezenie do uzytkownika. System
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bedzie analizowat potencjalne ryzyko kolizji poprzez poréwnywanie potozenia
samolotu lub helikoptera i wysytanie ostrzezen do pilota poprzez aplikacje DJI Pilot.

DJI AirSense zapewnia uzytkownikom informacje o pobliskich samolotach i
helikopterach aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu. System nie kontroluje aktywnie
drona aby omijat zblizajgce sie samoloty lub helikoptery. Zawsze lataj swoim dronem
w zasiegu wzroku i zachowaj ostroznos¢ w kazdym momencie. Obniz swéj putap kiedy
otrzymujesz ostrzezenie. Prosze badz swiadom ze DJI AirSense posiada nastepujgce
ograniczenia.

1. Moze jedynie otrzymywacC wiadomosci wystane przez samoloty i helikoptery
zaopatrzone w modut ADS-B i zgodne ze standardem 1090ES (RTCA DO-260)
lub UAT (RTCA Do0-282).

2. Jesli pomiedzy samolotem lub helikopterem a dronem DJI znajduje sie
przeszkoda lub stalowa konstrukcja, system nie bedzie w stanie odbierac
wiadomosci ADS-B wystane przez samolot lub helikopter lub wysytac
ostrzezen.

3. Ostrzezenia mogg by¢ wysytane z opodznieniem jesli DJI AirSense jest
zakitdcane przez otoczenie. Zawsze obserwuj otoczenie i lataj ostrzezenie.

4. Ostrzezenia nie sg wysylane kiedy dron DJI nie moze okreslic swojego
potozenia.

5. Nie moze otrzymywaé¢ wiadomosci ADS-B wystane przez samoloty lub
helikoptery kiedy jest wytgczony lub niepoprawnie skonfigurowany.

Warunkiem koniecznym aby potgczenie miedzy dronem DJI a kontrolerem byto
stabilne kiedy system potwierdza mozliwos¢ kolizji, wysle serie ostrzezen opartych na
dystansie miedzy dronem a samolotem lub helikopterem. Rekomendujemy aby
operator natychmiast obnizyt putap po otrzymaniu pierwszego ostrzezenia aby
unikng¢ kolizji, wybrac inng $ciezke lotu jesli to konieczne.

Progresja Ostrzezen

Pierwszy ( najnizszy ) poziom ostrzezenia wystepuje kiedy samolot lub helikopter
zostanie wykryty. Wszystkie wykryte obiekty zostang wyswietlone w aplikacji ( do 10
obiektow w jednym czasie ). Prosze zwracaj nalezytg uwage aby zachowaé

bezpieczenstwo lotow.

Drugi ( Srodkowy ) poziom ostrzezenia zachodzi na 2 kilometry od obiektow latajgcych.
Prosze zachowaj uwage aby unikng¢ zagrozen.
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Trzeci ( najwyzszy ) poziom ostrzezenia zachodzi kiedy inny obiekt latajgcy znajduje
sie w odlegtosci jednego kilometra. Prosze unikaj tego obiektu natychmiastowo.

A

Montaze akcesoriow

Matrice 300 RTK oferuje kilka portéw rozszerzen SDK na spodzie i na gorze drona.
Te porty rozszerzen pozwalajg deweloperom na wykorzystanie wiekszej ilosci
mozliwosci i funkcji za pomocg drona. Po wiecej informacji zapraszamy na strone
https://developer.dji.com/.

)

L)
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Top view Bottom view

M300 RTK wspiera trzy porty PSDK i jeden OSDK. Pojemnos¢ zewnetrznego zrddta zasilania
portu PSDK wynosi 17.0 V/ 13.6 V 4 A. Pojemnosc¢ zewnetrznego zrodta zasilania portu OSDK
wynosi 24 VV 4 A. Te cztery porty SDK mogag tgczy¢ limit mocy 180 W.

Certyfikat IP45

W stabilnych warunkach laboratoryjnych, Matrice 300 RTK osiagnat ocene ochrony IP45
wedtug standardéw IEC60529 gdy wyposazony jest w inteligentny akumulator TB6O.
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Jednakze, ta ocena ochrony nie jest permanentna i moze sie obnizy¢ z czasem po diugim
okresie uzytkowania.

Nie lataj gdy ilo$¢ opaddw przekracza 100 mm / 24h.

Nie sktadaj ramion ramy podczas deszczu.

Upewnij sie ze porty akumulatoréw, porty komér akumulatoréw, powierzchnie akumulatorow i
powierzchnie komoér akumulatorow sg suche przed umieszczeniem w nich akumulatorow.
Upewnij sie ze porty akumulatoréw i powierzchnie akumulatorow sg wolne od wszelakich
pltynéw przed tadowaniem akumulatoréw.

Przed pakowaniem drona do walizki przenosnej, upewnij sie ze jest wolna od wszelakich
plynéw poprzez przetarcie jej delikatnie.

Gwarancja produktu nie pokrywa uszkodzenh od wody.

Dron nie osigga oceny ochrony IP45 w podanych sytuacjach.

Ztozone ramiona ramy

Przy uzyciu innych Akumulatoréw niz Akumulatory TB60 do M300 RTK.

Gdy ostona na porty nie jest poprawnie zamontowana.

Wodoodporna gérna pokrywa nie jest poprawnie potgczona z dolng pokrywa.

Dron jest uszkodzony z réznych przyczyn, takich jak peknieta pokrywa, uszkodzenie
wodoodpornego spoiwa itp.

KONTROLER

Ta sekcja przedstawia funkcje kontrolera
ktore obejmujg dziatanie kontrolera i drona.
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Kontroler

Opis

DJI Smart Controller Enterprise ( nazywany dalej “Smart Controller’) zawiera
technologie OcuSync Enterprise, zdolng do kontrolowania ktéry wspiera tg
technologie, i zapewnia podglad na zywo w jakosci HD z kamery drona. Moze
transmitowac obraz do odlegtosci do 15 km ( 9.32 mi ) i jest wyposazony w wiele
elementow sterujgcych dronem i gimbalem, a takze posiada kilka konfigurowalnych
przyciskow. *

Wbudowany 5,5 calowy wyswietlacz o duzej jasnosci 1000 cd/m2 i rozdzielczosci
1920x1080 pixeli, posiada system operacyjny Android i posiada wiele funkcji takich
jak Bluetooth i GNSS. Dodatkowo aby wspierac tgczenie z Wi-Fi, jest kompatybilny z
innymi sprzetami mobilnymi dla bardziej elastycznego uzycia. Ten Smart Controller
posiada maksymalny czas dziatania 2,5 godziny z wbudowanym akumulatorem.
Kiedy uzywamy inteligentnego akumulatora WB37, czas dziatania mozna wydtuzyc¢
do 4,5 godziny. **

*Smart Controller moze osiggna¢ swoéj maksymalny poziom transmisji ( FCC ) na
obszarze pozbawionym przeszkdd bez zaktdcen elektromagnetycznych na putapie
120 m (400 stép ) Aktualny maksymalny zasieg transmisji moze by¢ mniejszy niz
dystans wczesniej wspomniany poprzez zaktocenia wystepujgce w danym obszarze,
a prawdziwa wartos¢ zasiegu moze oscylowac zgodnie z sitg zaktécen.

** Maksymalny czas dziatania oszacowany jest w warunkach laboratoryjnych w
temperaturze pokojowej, wytgcznie w celach informacyjnych. Kiedy Smart Controller
zasila inne urzadzenia, czas dziatania zostanie zredukowany.

Standardy zgodnosci: Kontroller jest zgodny z lokalnymi prawami i regulacjami.
Tryby drgzkéw: Sterowanie moze by¢ ustawione na Mode 1, Mode 2, lub wtasne ustawienia.

Prosze nie lata¢ wiekszg iloscig dronéw niz trzy w jednym obszarze ( w przyblizeniu wielkosci
boiska do pitki noznej ) aby zapobiec zaktéceniom transmisiji.
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Przygotowanie aparatury sterujgce;j

tadowanie

tadowanie kontrolera
Gdy kontroler jest wytgczony ( uzywajgc standardowej tadowarki USB w temperaturze
pokojowej ) zajmuje okoto 2 godziny i 15 minut aby catkowicie natadowa¢ Smart Controller.

Prosze uzywac oficjalnej fadowarki USB aby tadowa¢ Smart Controller. Kiedy standardowa
tadowarka USB nie jest dostepna, jest rekomendowane uzywanie certyfikowanego FCC / CE
adaptera1l2V/2 A.

Prosze tadowaé akumulator przynajmniej co trzy miesigce aby zapobiec catkowitemu
roztadowaniu - akumulator wytaduje sie catkowicie gdy przechowujemy go przez
przedtuzony okres czasu.

Zewnetrzny akumulator.

1. Podftgcz stacje tadowania do zrédta zasilania ( 100 - 120 Vac, 50-60 Hz /
220-240 Vac, 50-60 Hz).
2. Nacisnij przycisk zasilania jeden raz aby wigczyc¢ stacje tadowania.
3. Wsun akumulatory do portow fadowania aby rozpoczac tadowanie. Stacja
tadowania bedzie tadowac rozpoczynajgc od akumulatora z najwiekszg ilo$cig
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pozostatej energii.

Montowanie Inteligentnego Akumulatora WB37

1 Nacisnij i przytrzymaj przycisk zwalniajgcy akumulator.
2 W16z inteligentny akumulator do komory akumulatora. Upewnij sie ze doét
akumulatora jest wyréwnany do zaznaczonej linii wewngtrz komory.

3 Popchnij akumulator do dotu.

Aby usung¢ Inteligentny akumulator, nacisnij i przytrzymaj przycisk zwalniajgcy akumulator,
nastepnie popchnij akumulator do gory.

Montowanie adaptera 4G i kart SIM

Uzywaj tylko i wytgcznie adapteréw zaaprobowanych przez DJI

Adapter i karta SIM pozwalajg DJI Smart Controller na dostep do sieci 4G. Upewnij sie czy
sg odpowiednio zamontowane, inaczej dostep do sieci nie bedzie mozliwy.

Adapter i karta SIM nie sg zatgczone.
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Usun pokrywe komory adaptera.

Wt6z adapter z kartg SIM do portu USB

Zamontuj ostone

0 0 .
4 Dostosuj anteny

Podnies anteny i dopasuj je. Sita

zasiegu Smart Controllera jest uzalezniona od odpowiedniego ﬁ%
dostosowania potozenia anten. Kiedy kat pomiedzy antenami a tytem { [ _.;4
Smart Controllera wynosi 80° lub 180°, potgczenie pomiedzy smart FJ P |

controllerem a dronem moze osiggng¢é swoje optymalne
mozliwosci.

Instalowanie innych urzgdzen mobilnych

Dla innych urzgdzen mobilnych ( np. iPhones, iPads),wymagane sg wspornik do
montazu ekranu i odpowiedni kabel USB

Montowanie wspornika do montazu ekranu.

7
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/
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Montowanie urzgdzenia mobilnego

Upewnij sie ze czesc B jest odblokowana. Potgcz czes¢ B do czesci A
Zamknij wspornik montazowy

Uzyj monety lub dotgczonego Srubokreta aby dostosowaé odpowiedni zacisk osi
nachylenia.

1 Nacisnij przycisk aby zwolni¢
zacisk

2 Umies¢ swoje urzadzenie mobilne i
dostosuj zacisk aby zabezpieczyc¢
urzgdzenie.

3 Potgcz swoje urzgdzenie mobilne
za pomocg kabla USB

Montowanie drgzkow sterowania

Dziataj wedtug instrukcji ponizeja aby zamontowac drazki sterowania.
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Podnies anteny
Wyciggnij drazki sterowania

Wkre¢ aby przymocowac drgzki sterowania

Drazki sterowania mogg by¢ przechowywane w otworze na drazki znajdujgcym sie
na tyle kontrolera.

Obstuga aparatury sterujgcej

Wigczanie i sprawdzanie poziomu akumulatora

Sprawdzanie poziomu wewnetrznego akumulatora.
Sprawdz poziom wewnetrznego akumulatora za pomocg diod LED. Nacisnij
przycisk zasilania raz aby sprawdzi¢ gdy kontroler jest wytgczony.

Nacisnij przycisk zasilania raz, nacisnij jeszcze raz i przytrzymaj przez kilka sekund
aby witgczy¢ / wytgczy¢ Smart Controller.

w e

0 0 -0- 0O

FlN

7d Low &#—— High
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Gdy uzywamy zewnetrzny inteligentny akumulator WB37, nadal jest potrzeba
sprawdzenia czy wewnetrzny akumulator jest w pewnym stopniu natadowany. Jesli
nie Smart Controller nie bedzie mogt by¢ wtgczony.

Jesli Smart Controller nie mozna wytgczy¢ w normalny sposoéb, nacisnij i przytrzymaj
przycisk zasilania na przynajmniej 8 sekund, zostanie wykonane wymuszone
wytgczenie kontrolera.

Sprawdz poziom zewnetrznego akumulatora
Metoda 1: Nacisnij przycisk na zewnetrznym akumulatorze, poziom natadowania akumulatora
jest przedstawiony formie diod LED.

= High

Metoda 2: Sprawdz procentowy stopien natadowania akumulatora na pasku stanu na
gtéwnej stronie kontrolera.

Opis tadowania i roztadowywania.

t adowanie

a. Gdy kontroler nie jest aktywowany, wewnetrzny akumulator moze jedynie osiggng¢
60% poziomu natadowania, po aktywacji moze osiggna¢ 100% natadowania.

b. Wewnetrzny akumulator kontrolera wspiera fadowanie standardowg fadowarkg lub
zewnetrznym akumulatorem ( WB37 )

c. Jesli zewnetrzny akumulator jest uzyty niezaleznie do tadowania, wewnetrzny
akumulator moze by¢ natadowany do poziomu 50%.

d. Kiedy temperatura pracy jest rézna, szybkosc¢ tadowania sie zmienia.

Roztadowywanie

a. Kiedy tadowarka i zewnetrzny akumulator sg podtgczone w tym samym czasie,
tadowarka dostarcza zasilanie do kontrolera.

b. Kiedy tylko zewnetrzny akumulator jest podtgczony, zewnetrzny akumulator bedzie
dostarczat zasilanie dla kontrolera. Jednakze kiedy zewnetrzny akumulator sie
wyczerpie, wewnetrzny akumulator bedzie dostarczat zasilanie.
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Parowanie

Kiedy Smart Controller jest zakupiony wraz z dronem, kontroler zostat juz sparowany
z dronem, i mogg by¢ uzywane razem zaraz po aktywowaniu zaréwno kontrolera jak
i drona. Jesli dron i Smart Controller zostaty kupione osobno, postepuj zgodnie z
instrukcjg ponizej aby sparowac kontroler z dronem.

Metoda 1: Uzywajgc przyciskow Smart Controllera.

1.
2.

Wigcz kontroler i drona.

Wcisnij przyciski funkcyjne C1,C2 i przycisk nagrywania jednoczesnie. Status
LED bedzie migat na niebiesko, kontroler wyda dwukrotny sygnat dzwiekowy
aby powiadomic¢ ze proces parowania sie rozpoczat.

Nacisnij przycisk parowania na dronie. Status LED kontrolera zmieni sie na
staty zielony jesli proces parowania zakonczy sie sukcesem.

Metoda 2: Uzywajgc DJI Pilot

1.

2.

Wigcz kontroler i drona. Nacisnij ikone “ Pilot” na stronie gtéwnej i zaloguj sie
uzywajgc konta DJI

Nacisnij “ Enter Device”, wybierz “ Connect to the aircraft” i postepuj zgodnie z
instrukcjg aby rozpoczag¢ parowanie.

Wybierz “ Enter the Camera View “ i nacisnij @il v widoku kamery. Przejdz
do dotu, nacisnij “ Remote Controller Linking “ i nacisnij “ OK “ aby
potwierdzic.

Status LED bedzie migat na niebiesko, kontroler wyda dwukrotny sygnat
dzwiekowy aby powiadomié Zze proces parowania sie rozpoczat.

Nacisnij przycisk parowania na dronie. Status LED kontrolera zmieni sie na
staty zielony jesli proces parowania zakonczy sie sukcesem.

Metoda 3: Uzywajgc szybkich ustawien

Wigcz kontroler oraz drona.
Przeciggnij palcem po ekranie z géry na doét aby otworzy¢ szybkie ustawienia.

Nacisnij - aby rozpoczg¢ parowanie.

Status LED bedzie migat na niebiesko, kontroler wyda dwukrotny sygnat
dzwiekowy aby powiadomi¢ ze proces parowania sie rozpoczat.

Nacisnij przycisk parowania na dronie. Status LED kontrolera zmieni sie na
staty zielony jesli proces parowania zakonczy sie sukcesem.
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Upewnij sie ze kontroler znajduje sie w odlegtosci 0,5 m ( 1.6 ft ) od drona podczas

parowania.

Upewnij sie ze kontroler jest podtgczony do internetu podczas logowania i uzywania konta

DJl

Obstuga drona
Sterowanie dronem

Ten rozdziat ttumaczy jak sterowac¢ dronem przy uzyciu aparatury sterujgce;j.
Sterowanie moze sie odbywac¢ w Trybie 1, Trybie 2 lub Trybie 3.

Lewo Prawo

Tryb 1 Lewy drgzek Do przodu Prawy drazek Do géry
Do tytu W dot
Obrét w Lewo Obrét w Prawo Lewo Prawo
Tryb 2 Lewy drgzek Do géry Prawy drazek Do Przodu
W doét Do tytu
Obrét w Lewo Obrét w Prawo Lewo Prawo
Tryb 3 Lewy dragzek Do przodu Prawy drgzek Do gory
Do tytu W dot

Obrét w Lewo Obrét w Prawo

Tryb 2 jest ustawieniem domysinym.

Pozycja Neutralna/Srodkowa drazkéw sterowania: Drazki sterowania sg wysrodkowane
Poruszanie Drazkiem Sterowania: Drgzek Sterowania jest popchniety od srodka.
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Aparatura Sterujgca (Tryb 2)

Dron

Uwagi

Lewy drazek

W gére
W dot

Poruszanie drgzkiem w gore i w dot zmienia
wzniesienie drona.

Pchnij drgzek w gére by wznies$¢ drona i w dét by
go obnizy¢.

Gdy oba drgzki sg wysrodkowane, dron bedzie sie
unosit w bezruchem w powietrzu.

Im bardziej drgzki sg oddalone od srodka tym
szybciej dron zmieni wzniesienie.

Zawsze poruszaj drgzkami delikatnie, aby unikngé¢
nagtej i niespodziewanej zmiany pozycji.

Obroét w lewo / Obrét w Prawo

Poruszanie drgzkiem w lewo i prawo kontroluje
kierunek i rotacje drona.

Pchnij drgzek w lewo, aby obréci¢ drona w strone
przeciwng do ruchu wskazowek zegara. Pchnij
drgzkiem w prawo, aby obréci¢ drona zgodnie z
ruchem wskazowek zegara. Jezeli drgzek jest
wysrodkowany to dron zachowa swoj obecny
kierunek.

Im bardziej drgzki sg oddalone od Srodka tym
szybciej dron bedzie sie obracat.

Prawy drgzek

W przéd
W tyt

Poruszanie drgzkiem w gore i w dot zmienia
przednie i tylne pochylenie drona.

Pchnij drgzek w gére by dron poleciat do przodu i w
dot by poleciat do tytu.

Dron zawisnie w powietrzu jezeli drgzek bedzie
wysrodkowany.

Pchnij drgzek dalej od pozycji sSrodkowej aby
zwiekszy¢ kat nachylenia i szybkosc lotu.

Lewo / Prawo

Poruszanie drgzkiem w lewo i prawo kontroluje
boczne pochylenie drona.

Pchnij drgzek w lewo, aby polecie¢ w lewo. Pchnij
dragzkiem w prawo, aby polecie¢ w prawo.

Dron zawisnie w powietrzu jezeli drgzek bedzie
wysrodkowany.

Pchnij drgzek dalej od pozycji sSrodkowej aby
zwiekszy¢ kat nachylenia i szybkosc lotu.

e Trzymaj pilota z dala od materiatéw magnetycznych, aby unikngé wptywu zakiécen
magnetycznych.

e Aby unikng¢ uszkodzen, zaleca sie demontaz drgzkéw i przetrzymywanie ich w
przeznaczonym do tego miejscu na kontrolerze podczas transportu/przechowywania

sprzetu.
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Przetgcznik trybow lotu
Przesun przetagcznik by wybrac tryb lotu. Wybierz pomiedzy Trybem T, Trybem P i Trybem
S.

Pozycja T
Pozycja P
Pozycja S
Pozycja Tryb Lotu
T Tryb T (Tripod)
P Tryb P (Pozycjonowanie)
S Tryb S (Sport)

Tryb T (tripod): Dron wykorzystuje GNSS oraz system wizyjny do lokalizacji, stabilizacji oraz
nawigacji pomiedzy przeszkodami. W tym trybie maksymalna predkos¢ jest ograniczona do
25.2 km/h. Reakcja na ruch drgzkéw jest rowniez zmniejszona, aby zapewni¢ ptynniejszy
ruch.

Tryb P (pozycjonowanie): Tryb P dziata najlepiej gdy sygnat GNSS jest silny. Dron
wykorzystuje GNSS, system wizyjny oraz system wykrywania podczerwieni do lokalizacji,
stabilizacji, nawigacji pomiedzy przeszkodami oraz sledzenia poruszajacych sie obiektow. W
tym trybie dostepne sg rowniez zaawansowane funkcje takie jak TapFly oraz ActiveTrack.
Tryb S (sport): Szybkos¢ oraz zwrotnosé drona zostaje zwiekszona. Nalezy mie¢ na
uwadze, ze systemy wizyjne sg wytgczone w tym trybie.

Bez wzgledu na pozycje Przetgcznika trybow lotu, dron domys$inie rozpoczyna prace w
Trybie P. By aktywowac tryby lotu przejdz do widoku z kamery w DJI Pilot, nastepnie
nacisnij ikone drona i wigcz “Multiple Flight Modes”. Po wigczeniu tej funkcji, ustaw
przetgcznik trybow lotu w pozycji P, a nastepnie na S lub T by zmieni¢ tryb lotu.

Przycisk Powrotu do Domu

Nacisnij i przytrzymaj przycisk powrotu do domu, a dron wréci do ostatniego zapisanego
Punktu Domowego. Nacisnij przycisk ponownie aby anulowa¢ powrét i odzyskac¢ kontrole
nad dronem. Sprawdz sekcje Powrét do Domu w instrukcji obstugi, aby uzyskac wiece;j
informaciji.

W Zaawansowanym Trybie Dwoch Operatoréw aparatura bez mozliwosci kontroli lotu nie
moze uzy¢ tego przycisku by rozpocza¢ lub przerwac funkcje Powrotu do Domu.

Przyciski Konfigurowalne

Funkcje przyciskéw C1, C2 oraz 5D mogg zosta¢ ustawione w aplikacji DJI Pilot. Domysine
funkcje tych przyciskéw to:
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C1: Wycentrowanie gimbala

C2: Zmiana podglgdu kamery pomiedzy réznymi kamerami

Obracanie Pokrettem Kontroli Osi Pan Gimbala przy jednoczesnym przytrzymywaniu
przycisku Confirm: Kontrola zoomu w kamerze

Strefa Optymalna Transmisiji
Staraj sie utrzymac drona w Strefie Optymalnej Transmisji. Jezeli sita sygnaty jest staba,
dostosuj ustawienie anten lub podle¢ dronem blize;.

Upewnij sie, ze anteny sg skierowane w strone drona. Gdy kgt pomiedzy antenami i tytem
Smart Controllera wynosi miedzy 80° a 180° to potagczenie pomiedzy aparaturg i dronem
bedzie w stanie osiggng¢ optymalng wydajnosc.

Uwaga: Powyzsze ilustracje nie odzwierciedlajg rzeczywistej odlegtosci pomiedzy
uzytkownikiem a dronem i majg jedynie charakter pogladowy.

e Unikaj uzywania urzadzen bezprzewodowych korzystajgcych z tych
samych czestotliwosci co Smart Controller.

e Podczas operacji aplikacja DJI Pilot wyswietli informacje o stabym
sygnale transmisji i poprosi 0 dostosowanie pozycji anten aby
zapewnic optymalny zasieg transmisji

Sterowanie Kamerg
Rob zdjecia i nagrywaj wideo przy uzyciu przyciskéw Focus / Shutter oraz Record na
aparaturze sterujgcej.
1. Przycisk Focus / Shutter
Nacisnij aby zrobi¢ zdjecie. Podczas Trybu Burst zostanie zrobionych wiele zdjec
jezeli przycisk jest przytrzymywany. Tryb Shutter mozna wigczy¢ w aplikacji DJI Pilot.
2. Przycisk Record
Nacisnij by rozpoczg¢ nagrywanie wideo oraz nacisnij ponownie aby zakonczy¢
nagrywanie.

Sterowanie gimbalem
Uzywaj lewego i prawego pokretta by kontrolowa¢ ruch gimbalem.

Lewe pokretto kontroluje ruch gimbala w osi Tilt. Porusz pokrettem w prawo, a gimbal
zacznie kierowa¢ kamere w gore. Porusz pokrettem w lewo, a gimbal zacznie kierowac
kamere w dot. Kamera pozostanie w tej samej pozycji gdy pokretto nie bedzie poruszane.

Prawe pokretto kontroluje ruch gimbala w osi Pan. Porusz pokrettem w prawo, a gimbal
zacznie obracac sie w strone ruchu wskazéwek zegara. Porusz pokrettem w lewo, a gimbal
zacznie obracac sie w strone przeciwng do ruchu wskazéwek zegara. Kamera pozostanie w
tej samej pozyciji gdy pokretto nie bedzie poruszane.
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Tryb Dual Operator

Wstep

M300 RTK wspiera Zaawansowany Tryb Dual Operator, ktéry pozwala na jednoczesne
pofgczenie dwéch aparatur sterujgcych do jednego drona. W tym trybie obie aparatury maja
ten sam priorytet oraz nie posiadajg wczesniej przypisanych roli. Podczas lotu, piloci
przejmujg kontrole w miare potrzeb oraz na biezgco decydujg, ktére urzadzenie (dron,
gimbal czy kamera) ma by¢ kontrolowane.

Istniejg dwa typy sterowania - kontrola lotu oraz kontrola gimbala. Aparatura sterujgca
odpowiedzialna za kontrole lotu moze kontrolowa¢ pozycje drona. Aparatura odpowiedzialna
za kontrole gimbala moze kontrolowac ruch gimbala oraz czynnosci kamery.

Konfiguracja Zaawansowanego Trybu Dual Operator
Przed uzyciem, kontroler A oraz kontroler B muszg zosta¢ sparowane oddzielnie. By
sparowac urzgdzenie wykonaj nastepujgce kroki:
1. Wiacz aplikacje DJI Pilot
2. Wejdz w “Camera” oraz nacisnij .l . Kontroler jest gotowy do parowania.
3. W rozwijanej liscie Advanced Dual Operator Mode wybierz kontroler jako Controller A
lub Controller B. Nacis$nij na komunikat, ktéry sie pojawi by zatwierdzi¢ parowanie.

Uzywanie Zaawansowanego Trybu Dual Operator

1. Upewnij sie, ze obie aparatury sg sparowane i potgczone z dronem. Pierwszy
potgczony kontroler domysinie moze kontrolowac cate urzgdzenie (drona, kamere i
gimbala) podczas gdy drugi podigczony kontroler nie posiada zadnej kontroli.

2. Aparatura, ktéra posiada kontrole nad urzgdzeniem moze uzywac drgzkow
sterowania, pokretet kontroli gimbala, kombinacji przyciskow oraz ikon interfejsu
uzytkownika, by kontrolowac urzgdzenie, co odpowiada kontroli przez pojedynczy
kontroler. W innym wypadku urzgdzenie nie moze by¢ kontrolowane. Aparatura,
ktéra nie ma kontroli nad urzgdzeniem moze ciggle wigczy¢ widok z kamery na
aparaturze. Tylko aparatura, ktéra moze kontrolowac kierunek drona jest w stanie
uruchomi¢ lub przerwaé procedure Powrotu do Domu.

3. Uzytkownicy mogg przejac kontrole nad urzgdzeniem manualnie. Najpierw przetgcz
sie na widok z kamery urzadzenia, ktore chcesz kontrolowac. By zyskac¢ kontrole nad
lotem przetgcz sie na widok kamery FPV. Nastepnie nacisnij ikone kontroli na gorze
po lewej stronie by zyskac kontrole. lkona drona oznacza kontrole nad lotem, a ikona
kamery oznacza kontrole nad gimbalem.

4. Gdy uzytkownik posiadg kontrole nad lotem drona, nacisnij i przytrzymaj ikone
Control Lock, aby utrzymac¢ kontrole nad lotem przy widoku z kamery FPV.

5. Jezeli aparatura sterujgca moze kontrolowac jedynie gimbala to moze to robi¢ za
pomoca drgzkow sterujgcych. Jezeli uzytkownik ma kontrole zaréwno nad dronem
jak i nad gimbalem to moze uzywac drgzkéw sterowania do kontroli kierunku lotu
drona oraz pokretto sterowania do kontroli gimbala.
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10.

11.
12.
13.

14.

15.
16.

Podczas operacji w Zaawansowanym Trybie Dual Operator, gdy jeden ze
sterownikdw zostanie roztgczony to nastgpi przetgczenie sterowania. Oznacza to, ze
kontrola nad gimbalem zostanie przekazana do podtgczonego sterownika. Jezeli
odtgczony kontroler posiada kontrole nad lotem to podtgczony kontroler otrzyma
powiadomienie o przejeciu kontroli nad lotem i pilot bedzie mégt zadecydowacé czy
kontrole przeja¢ czy nie. Gdy decyzja bedzie negatywna lub nie zostanie podjeta w
odpowiednim czasie to uruchomione zostang odpowiednie procedury
bezpieczenhstwa.

Jezeli podczas operacji dojdzie do ponownego podtgczenia wczedniej roztgczonej
aparatury to domyslinie nie dostanie ona mozliwosci kontroli zadnego urzadzenia.
Pilot moze przejg¢ kontrole wedtug potrzeb.

Ustawienia gimbala i kamery sg dostepne jedynie dla aparatury posiadajgcej kontrole
nad gimbalem i kamera.

Funkcje takie jak pobieranie i odtwarzanie nagranego materiatu sg dostepne jedynie
dla aparatury posiadajgcej kontrole nad gimbalem i kamera.

W normalnych warunkach obie aparatury sterujgce sg w stanie skonfigurowaé
kontroler lotu, system wizyjny, transmisje wideo i Inteligentne Akumulatory.
Jednakze, gdy kontrola lotu jest zablokowana to tylko aparatura posiadajgca
mozliwo$¢ sterowania lotem bedzie mogta wykonac takie dziatania.

Obie aparatury moga wykonac operacije, ktére nie majg wptywu na lot.

Kontroler B nie wspiera zatadowania Misji z Al Spot-check.

Kontroler A moze przeprowadzi¢ Aktualizacje podczas podtgczania sie do drona,
gimbala i kamery. Kontroler B moze przeprowadzi¢ jedynie aktualizacje kontrolera.
Logi aktualizacji aplikacji DJI Pilot: Kontroler A posiada logi aktualizacji drona oraz
kontrolera, a Kontroler B posiada jedynie logi aktualizacji Kontrolera B.

Kontroler B nie moze przeprowadzi¢ aktualizacji bazy danych ograniczen lotéw.
Uzytkownik moze kontrolowac¢ zoom kamery przy uzyciu joysticka aparatury z
mozliwoscig kontroli gimbala.

Transmisja Wideo

Matrice 300 RTK posiada technologie OcuSync Enterprise, wspiera do 3 transmisji 1080p
oraz wspiera tryb sterowania jednym kontrolerem oraz tryb sterowania dwoma kontrolerami.

1.
2.

Tryb sterowania jednym kontrolerem: Wspiera dwie transmisje wideo 1080p.
Tryb sterowania dwoma kontrolerami: Wspiera trzy transmisje wideo 1080p i kazda z
aparatur moze wybra¢ dwie transmisje na ekran.

Rozdzielczos¢ transmisji jest ograniczona przez mozliwosci kamer

Zenmuse H20 / H20T: 1080p
Kamera FPV: 960p
Zenmuse Z30: 720p
Zenmuse XT S: 640p
Zenmuse XT2: 720p
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Interfejs

Strona Domowa (Homepage)
Strona domowa wys$wietla sie gdy Smart Controller jest wigczony.

1. Status potaczenia Expansion Kit do Smart Controllera

Wyswietla sie, gdy DJI Smart Controller Expansion Kit jest podtgczony.
2. Poziom baterii

Wyswietla wewnetrzny i zewnetrzny poziom baterii Kontrolera

3. Czas
Wyswietla aktualny czas
4. DJI Pilot

Nacisnij aby uruchomi¢ DJI Pilot. Przycisk jest niebieski, gdy aparatura sterujgca jest
pofgczona z dronem. Uzytkownicy mogg nacisngc¢ przycisk by przejs¢ do podgladu z
kamery po uprzednim zalogowaniu sie przy uzyciu konta DJI

5. Galeria
Nacisnij, aby sprawdzi¢ zapisane zdjecia i filmy.

6. Centrum Aplikacji
Nacisnij, aby sprawdzi¢ wszystkie aplikacje, a w tym GEO Zone, DJI Pilot,
Ustawienia, Menadzer Plikdw oraz wszystkie inne aplikacje firm zewnetrznych, ktére
uzytkownik pobrat i zainstalowat. Aby uzyskac¢ wiecej informacji sprawdz rozdziat
Centrum Aplikaciji.
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Poruszaj sie po aplikacjach uzywajac przycisku 5D, drgzkéw sterowania lub
dotykajgc ekranu. Potwierdz wybér poprzez nacisniecie przycisku 5D lub ekranu. Aby
uzyskaé wiecej informaciji sprawdz rozdziat Nawigacja Drgzkami Sterowania.

Centrum Aplikacji
Nacisnij "\-“-»"', aby wejs¢ w Centrum Aplikacji. Uzytkownicy mogg tam znalez¢ domysine
aplikacje systemowe oraz aplikacje firm zewnetrznych, ktére zostaty pobrane. Nacisnij *

by znalez¢ Ustawienia Systemowe oraz GEO Zone.

- > [ 212

<« ] -~ O

Flight s File Manager Lightning DJ! Pilot
Restriction Info Browser

[

Quick Start
Guide

Centrum Aplikacji moze ulec zmianie w przysztosci
Aby przesung¢ aplikacje, przytrzymaj jej ikone i przesun jg tam gdzie chcesz. By usungc¢
aplikacje, przytrzymaj jej ikone i przesun jg na samg gore ekranu. Domysine aplikacje
systemowe nie mogg zostac usunigte.

Flight Restriction Info zapewnia informacje o ograniczeniach lotow.

Tips zapewnia instrukcje dla podstawowych funkcji, wskazowki dla fotografii z powietrza
oraz instrukcje dotyczgce widoku i udostepniania

Zarzgdzanie filmami, zdjeciami, plikami i kartg SD odbywa sie w File Manager.
Lightning Browser to systemowa przeglgdarka internetowa.

Nacisnij Setting by méc konfigurowac¢ ustawienia takie jak kombinacje przyciskow, nawigacja
drazkow sterowania, czas i data, jezyk, Wi-Fi oraz Bluetooth.

Kontroler ma domysinie zainstalowang aplikacje DJI Pilot.

Nacisnij Quick Start Guide ny przeczyta¢ instrukcje uzytkownika.
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DJI nie ponosi odpowiedzialnosci za bezpieczne uzytkowanie aplikacji firm zewnetrznych ani
nie zapewnia dla nich wsparcia. Jezeli aplikacja firmy zewnetrznej wptywa na dziatanie
Smart Controllera, sprobuj ja usungc¢ lub przywréci¢c Smart Controller do ustawienh
fabrycznych. By przywréci¢ urzadzenie do ustawien fabrycznych nalezy nacisngé Factory
Data Reset w Settings (Ustawienia)
Szybkie Ustawienia
Przeciagnij palcem z goéry na dét ekranu by otworzy¢ Szybkie Ustawienia.

4 ! 6

3

Bluetooth

-
E &

Szybkie Ustawienia mogg ulec zmianie w przysztoSci

1. Nacisnij na ikone, aby wiaczy¢ lub wytgczy¢ odpowiednig funkcje. Przytrzymaj ikone by przejs¢ do ustawien tej
funkcji (jezeli to mozliwe).

e~
= Naciénij, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ WI-FI. Przytrzymaj, aby przejs¢ do ustawien i potgczy¢ sie lub dodac
sie¢ Wi-Fi.

@ Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytgczyé tryb SRE. Przytrzymaj, aby przejsé do ustawien i wybrac tryb SRE.

* : Nacisnij, aby wtaczy¢ lub wytgczy¢ Bluetooth. Przytrzymaj, aby przej$¢ do ustawien i potgczyc sie z
pobliskimi urzgdzeniami Bluetooth.

i: Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ potagczenie HDMI. Przytrzymaj, aby przejs¢ do ustawien i wybrac
rozdzielczosé, rotacje, tryb przekazu oraz powiekszenie ekranu.

—

== Nacisnij, aby rozpoczg¢ parowanie kontrolera z dronem.

E : Naci$nij, aby zmienia¢ tryby USB (Zewnetrzne Urzadzenie USB i Przesytanie danych)

Urzgdzenia mobilne mogg by¢ podigczone w trybie Zewnetrzne Urzadzenia USB.

Aktualizacje i eksport danych moga by¢ przeprowadzone gdy kontroler jest podtgczony do komputera poprzez
USB w trybie Przesytanie Danych.

ve; Nacisnij, aby zrobi¢ zrzut ekranu.

‘: Nacisnij, aby rozpoczaé nagrywanie ekranu. Podczas nagrywania, czas nagrywania jest wyswietlany na
ekranie. Nacisnij “Stop”, aby przerwac¢ nagrywanie.

m: Przytrzymaj, aby sprawdzi¢ kombinacje przyciskow.

1

me. Nacisnij, aby sprawdzi¢ ostatnio otwarte aplikacje.

2. Dostosowanie jasnosci ekranu

Przesun po pasku, aby dostosowac jasnosé. lkona A oznacza automatyczng jasno$é. Nacisnij na ikone lub
przesun po pasku, a ikona zmieni sie na O i przetagczy sie na reczne dostosowywanie jasnosci.

3. Dostosowanie gtosnosci
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Przesun po pasku, aby dostosowa¢ gtosnosé. Nacisnij I: , aby wyciszy¢ gltosnosc¢.
4. Ustawienia Systemowe

n: Nacisnij lub przytrzymaj, aby przejs¢ do ustawien.
5. Strona domowa

ﬁ: Nacisnij, aby wrdci¢ do strony domowe;j.

6. Powiadomienia

o : Naci$nij, aby sprawdzi¢ powiadomienia systemowe.

e SRE (Polepszenie Czytelnosci w Swietle Stonecznym) pozwala uzytkownikowi podbié¢ $wiatto lub cienie
zdjecia osobno lub razem. Pomaga to uzytkownikowi widzie¢ wyrazniej konkretne obszary ekranu przy
mocnym Swietle stonecznym.

e Szybkie Ustawienia mogg sie rézni¢ w zaleznosci od sparowanego modelu drona i wers;ji
oprogramowania Smart Controllera.

Nawigacja po aplikacji za pomocg Drazkami Sterujgcymi
Nacisnij Control Stick Navigation w Ustawieniach. Uzytkownik moze wigczy¢ lub wylgczy¢ drazki sterowania i
przycisk 5D by poruszaé¢ sie po interfejsie aparatury.
Drazki sterowania: Porusz drgzkiem do goéry, w dét, w prawo lub w lewo by poruszaé sie po interfejsie. Nie jest
mozliwe zatwierdzenie wyboru za pomoca drgzkéw.
Przycisk 5D: Pchnij w goére, w dét, w prawo lub w lewo by poruszaé¢ sie po interfejsie. Nacisnij by zatwierdzi¢
wybor.
e Jako ze drgzki sterowania i przycisk 5D moga nie by¢ kompatybilne z aplikacjami firm zewnetrznych,
zalecane jest uzywanie ekranu dotykowego do obstugiwania takich aplikaciji.
e Nawigacja po interfejsie za pomocg drazkéw sterowania nie jest mozliwa gdy aparatura sterowania jest
sparowana z dronem, nawet wtedy gdy taka opcja byta mozliwa wczesnie;j.

Opis Informacyjnej Diody LED oraz Wskaznikéw Poziomu Baterii

Dioda Informacyjna - ----- ----® LELEL L EEEEE CEt Wskazniki Poziomu Baterii

Wskazniki poziomu bateriii pokazujg poziom baterii w aparaturze. Dioda informacyjna wskazuje status
sparowania oraz ostrzezenia o drgzkach sterujgcych, stabej baterii i wysokiej temperaturze

Dioda Informacyjna Opis
Kolor czerwony Aparatura nie jest sparowana z dronem.
Kolor zielony Aparatura jest sparowana z dronem.
Miga, Kolor niebieski Aparatura jest w trakcie parowania z dronem.
Miga, Kolor czerwony Temperatura aparatury jest zbyt wysoka.
Miga, Kolor zoity Poziom baterii w aparaturze jest niski.
Miga, Kolor jasnoniebieski Drazki sterowania nie sg wysrodkowane.
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Wskaznik Poziomu Baterii Poziom Baterii

O 75%~100%
o
O

O

50%~75%
25%-50%

0000
CO0®
O00®

0%-25%

Dzwigki Ostrzegawcze Smart Controllera

W okres$lonych przypadkach, ktore wymagaja ostrzezenia dla uzytkownika, Smart Controller zrobi to poprzez
wibracje oraz/lub sygnat dzwiekowy. Gdy aparatura wydaje sygnat dzwiekowy oraz Dioda informacyjna swieci
zielono oznacza to btagd prawdopodobnie powigzany z dronem lub statusem lotu, ostrzezenie pojawi sie w DJI
Pilot. Jezeli btgd zwigzany jest ze Smart Controllerem, ostrzezenie pojawi si¢ na ekranie.

Aby wytgczy¢ sygnat dzwiekowy, wigcz aparature, wybierz “Sound” w Ustawieniach oraz zmniejsz “Notification
volume” (gtosnos¢ powiadomien).

Niektore dzwigki powiadomien i ostrzezen (parowanie, alarm wysokiej temperatury, alarm o niskim
poziomie baterii, zmiana trybu drgzkdw, itp) nie moga by¢ wytgczone.

Aktualizacja Oprogramowania

Przy uzyciu DJI Assistant 2
1. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca jest wylgczona, nastepnie podtgcz kontroler do komputera przy

uzyciu kabla USB z dwoma portami USB-A.

2. Wigcz kontroler. Wigcz tryb Przesytania Danych.

Wiacz DJI Assistant 2 i zaloguj sie przy uzyciu konta DJI.

4. Nacisnij na ikone DJI Smart Controller, a nastepnie na “Firmware Update” (aktualizacja
oprogramowania.

5. Zaznacz i potwierdz, ktérg wersje oprogramowania chcesz zaktualizowac.

DJI Assistant 2 pobierze i zaktualizuje oprogramowanie automatycznie.

7. Kontroler uruchomi si¢ ponownie po aktualizacji.

w

o

Przy uzyciu aplikacji DJI Pilot
1. Wiacz aparature sterujgcg i upewnij sie, ze potgczenie z internetem dziata normalnie.
2. Uruchom aplikacje DJI Pilot oraz przejdz na strone aktualizacji poprzez nacisniecie powiadomienia o
aktualizacji.
DJI Pilot pobierze i zaktualizuje oprogramowanie automatycznie.
4. Kontroler uruchomi sie ponownie po aktualizacji.

w

Upewnij sie, ze kontroler ma powyzej 20% baterii przed aktualizacja.

NIE ODLACZAJ kabla USB podczas aktualizacji przy uzyciu DJI Assistant 2.

Aktualizacje zajmujg ok. 15 minut. Upewnij sie, ze kontroler lub komputer sg podtgczone do
internetu podczas aktualizacji.

Kombinacje przyciskow
Niektore, czesto uzywane funkcje mogg zosta¢ uruchomione za pomocg kombinacji przyciskéw. By uzy¢
kombinacji przyciskéw nalezy przytrzymacé jeden przycisk, a nastepnie nacisna¢ kolejny.

Sprawdzanie dostepnych kombinac;ji przyciskow
Przytrzymaj przycisk cofania do czasu, az kontroler zawibruje by sprawdzi¢ kombinacje przyciskow:

na
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Kombinacje Przyciskéw
Uzywanie Kombinacji Przyciskow
Funkcje przypisane kombinacjg przyciskdw nie mogg zosta¢ zmienione. Ponizsza tabela opisuje funkcje kazdej
kombinacji przyciskow.

Kombinacja Przyciskéw Opis

Przycisk Funkcyjny + Prawe Pokretto Dostosuj gtosnosé¢

Przycisk Funkcyjny + Lewe Pokretto Dostosuj jasnos$¢ ekranu

Przycisk Funkcyjny + Przycisk Nagrywania Nagrywaj Ekran

Przycisk Funkcyjny + Przycisk Focus/Shutter Zréb Zrzut Ekranu

Przycisk Funkcyjny + Przycisk 5D(w gére) Powrét do Strony Domowej

Przycisk Funkcyjny + Przycisk 5D(w doét) Otworz Szybkie Ustawienia

Przycisk Funkcyjny + Przycisk 5D(w lewo) Sprawdz ostatnio otwierane aplikacje
Przycisk Funkcyjny + Przycisk 5D(w prawo) Otworz Centrum Aplikaciji

Kalibracja Kompasu

Po tym jak kontroler byt uzywany w miejscach z zaktéceniami elektryczno magnetyczny, kompas moze
potrzebowac kalibracji. Gdy zajdzie taka potrzeba pojawi sie ostrzezenie. Nacis$nij na ostrzezenie by rozpoczaé
kalibracje. W innych przypadkach postepuj zgodnie z instrukcjg ponizej, aby skalibrowa¢ urzadzenie.

1. Otworz centrum aplikacji, nacisnij ikone ustawien, przewin w doét i nacisnij “Compass”.

2. Postepuj zgodnie z diagramem na ekranie, aby skalibrowa¢ aparature.

3. Uzytkownik otrzyma powiadomienie, gdy kalibracja zostanie zakonczona z powodzeniem.

Blokowanie Powiadomien Firm Zewnetrznych
By zapewni¢ bezpieczny lot, zalecamy wytgczenie powiadomien firm zewnetrznych przed lotem. Postepuj
zgodnie z ponizszg instrukcja, aby wytgczy¢ powiadomienia firm zewnetrznych

1. Otworz centrum aplikacji, nacisnij ikone ustawien, przewin w dot i nacisnij “Notifications”.
2. Wigcz “Aerial Photography Do Not Disturb Mode”

HDMI
Zewnetrzny ekran moze wyswietla¢ interfejs aparatury sterujgcej poprzez potgczenie aparatury z ekranem przy
uzyciu kabla HDMI. Postepuj zgodnie z ponizszg instrukcja, aby wigczy¢ potaczenie HDMI

1. Przeciggnij z gory na dét ekranu, aby otworzy¢ Szybkie Ustawienia.

2. Postepuj zgodnie z diagramem na ekranie, aby skalibrowa¢ aparature.Nacisnij ikone HDMI by wtgczy¢ lub
wytgczy¢ potgczenie HDMI. Przytrzymaj, aby przej$¢ do ustawien i dostosowacé rozdzielczosé, rotacje, tryb
przekazu oraz powigekszenie ekranu
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Gimbal | Kamera

Ten dziat poswiecony jest uzywaniu
gimbala.
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Gimbal i Kamera

M300 RTK wspiera rozne konfiguracje kamer i gimbali. Po wiecej szczegotow zapoznaj sie z

tabelg ponizej.

Kombinacja Model Gimbala i Kamery
Pojedynczy | Pojedynczy gorny gimbal XT S, Z30, H20, H20T, PSDK
gimbal
Pojedynczy dolny gimbal XT2, XT S, Z30, H20, H20T, PSDK
Podwdéjny Podwdjny dolny gimbal XT2* + 230, XT2*+H20, XtS + Z30, XT S +
gimbal H20, powyzszy typ gimbala + PSDK
Pojedynczy dolny gimbal +
Pojedynczy goérny gimbal
Potrojny Podwajny dolny gimbal + Powyzsze kombinacje Podwdjnego Gimbala +
Gimbal Pojedynczy gérny gimbal PSDK

* XT2 moze by¢ zamocowana jedynie na pierwszym porcie gimbala. Nie wspiera portu
gornego/drugiego gimbala.

e Sprawdz Instrukcje Obstugi kamery i gimbala by dowiedziec sie jak uzywac gimbala i

kamery.

e Gdy jest uzywanych wiele fadunkow, tylko jeden PSDK jest wspierany.
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Aplikacja DJI PILOT

Rozdziat ten zawiera informacje o gtéwnych funkcjach
aplikacji DJI Pilot
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Aplikacja DJI Pilot

Aplikacja DJI Pilot zostata opracowana dla uzytkownikow platform przemystowych. Funkcja
“Manual Flight” zawiera szereg profesjonalnych funkcji, ktére sprawiaja, ze manualny lot jest

prosty i intuicyjny. Funkcja “Mission Flight” umozliwia tworzenie tras lotu i pozwala

zautomatyzowac lot zwiekszajgc efektywnos¢ pracy.

PILOT

*J Manual Flight 4 %> Mission Flight

» MATRICE 300 RTK
&) ZENMUSE

Album

HMS

Manual Flight

Widok z kamery

Wejdz do widoku z kamery poprzez klikniecie funkcji “Manual Flight”. Do opisu ponizej, jako

przyktad wykorzystano kamere z gimbalem H20T. Widok z kamery moze sie rézni¢ w

zaleznosci od podpietych gimbali i kamer.
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Powrot

oy Uzyj tej ikony, aby wrdci¢ do gtébwnego menu
Pasek stanu systemu

In-Flight (GPS)

- Ikona wskazuje status drona i wyswietla komunikaty ostrzegawcze

. Wskaznik poziomu akumulatora

——= °“\Wskaznik poziomu akumulatora wskazuje obecny stan natadowania
akumulatora. R6zne strefy kolorystyczne przedstawiajg poziomy natadowania
akumulatora, potrzebne do przeprowadzenia odpowiednich funkciji.

Tryb lotu

¥ Napis obok ikony oznacza tryb w jakim aktualnie znajduje sie dron. Nacisnij, aby
skonfigurowac¢ ustawienia. Opcja ta umozliwia zmiane parametréw lotu takich jak
limity odlegtosci.
Moc sygnatu GNSS

S f.Wskazuje aktualng site sygnatu GNSS. Literka “R” bedzie wyswietlana w
dolnym rogu, jezeli funkcja RTK bedzie aktywna.
Status funkcji wykrywania przeszkéd

‘e ‘Wskazuje status wszystkich czujnikéw omijania przeszkad.
Jezeli system omijania przeszkdd dziata poprawnie we wszystkich kierunkach, ikona
bedzie sSwiecita sie na zielono. Jezeli ikona zaswieci sie na czerwono oznacza to, ze
system omijania przeszkdd nie dziata poprawnie. Lataj ostroznie.
Sygnat aparatury sterujacej

.l Wskazuje moc sygnatu aparatury sterujgcej. Ikona zacznie mrugac, jezeli
podczas lotu wystgpig zaktocenia elektromagnetyczne. Jezeli nie pojawia sie

69



10.

11.

12.

13.

14.

15.

dodatkowe komunikaty w aplikacji DJI Pilot, oznaczac¢ to bedzie, Zze zaktécenia te n

ie

wptywajg negatywnie na lot. Jezeli funkcja “Advanced Dual Operator” jest wigczona,

ikona bedzie wygladata nastepujgco el
Sita transmisji sygnatu wideo HD

HD .l :
Napis na gorze wskazuje aktualng czestotliwo$¢. Nacisnij, aby zmienic¢ ustawienia

transmisji obrazu.
Ustawienia akumulatora

EE‘A 7% | A0

Ikona wskazuje site sygnatu wideo HD miedzy dronem a aparaturg sterujaca.

7% I - \Wskazuje aktualny stan natadowania akumulatora. Nacisnij, aby wej$é

w informacje akumulatora, zmieni¢ wartosci progéw ostrzegawczych i sprawdzi¢
historie komunikatéw ostrzegawczych.
Wiecej ustawien

Nacisnij ®*® ® aby wejs¢ w rozszerzone menu i dostosowac parametry pozostatych
ustawien.

& Ustawienia Kontrolera Lotu - obejmuje zmiane Trybdéw lotu, ustawienia Home
Point, Putap funkcji Return to Home, Maksymalna wysokos$¢, Maksymalny dystans,
Stan sensorow, dziatania podczas utraty sygnatu z aparaturg sterujaca,
automatyczna kalibracja srodka ciezkosci.

®)) : Ustawienia percepcji - obejmuje wiaczanie czujnikow omijania przeszkdd,
systemu pozycjonowania wizyjnego, czujnikdw omijania przeszkéd podczas funkcji
RTH itp.

&  Ustawienia aparatury sterujgcej - obejmuje ustawienie trybu sterowania,
kalibracje aparatury sterujgcej , parowanie itp.

HD* Ustawienia transmisji obrazu - obejmuje wybér czestotliwosci, wybdr kanatu,
wyjscie wideo itp.

A Ustawienia akumulatora - obejmuje zmiane progéw ostrzegawczych
akumulatora, informacje o akumulatorze itp.

a: Ustawienia gimbala - obejmuje zmiane ustawieh gimbala w osi pitch i pan,
ustawienia TapZoom ( dla gimbala i kamery Z30), kalibracje gimbala itp.
Okno powiadomien

a ‘Nacisnij, aby przeczyta¢ wszystkie komunikaty.
Zmiana ustawien orientacji gimbala

: Nacisnij, aby zmienic¢ ustawienia orientacji gimbala, wycentrowac gimbal,
wycentrowaé o$ jaw gimbala.
Oswietlenie antykolizyjne
;!; : Nacisnij aby wigczyé/wytgczyé. Jezeli funkcja jest wigczona, ikona zmieni sie
na Tryb Dyskretny.
Kontrola kilku gimbali

a: Nacisnij, aby wtgczy¢ kontrole dwoch lub trzech gimbali.
Inteligentne Sledzenie
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16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31

oy ‘Nacisnij, aby wtgczy¢ inteligentne Sledzenie. Przeczytaj sekcje Smart PIN &
Track, aby uzyska¢ wiecej informacji.
PIN Point

® “Naci$nij, aby zapisa¢ lokalizacje. Przeczytaj sekcje Smart PIN & Track, aby
uzyskaé¢ wiecej informacii.
Dalmierz laserowy

RNG: Nacisnij, aby wigczy¢ dalmierz laserowy. Przeczytaj sekcje Smart PIN &
Track, aby uzyska¢ wiecej informacji.
Kamerai Zoom

| z0owsoxX | \yyswietla aktualng kamere i przyblizenie.
Parametry Kamery

LI \Wyswietla aktualne parametry kamery.
Tryb ostrzenia

AF-C

‘Nacisnij, aby zmieni¢ tryb ostrzenia na MF, AFC oraz AFS.
Blokada automatycznej ekspozyciji

8 AE ! Nacignij, aby zablokowaé warto$¢ ekspozycii.
Zmiana kamery podczerwieni

=1 Naciénij, aby zmieni¢ na kamere z podczerwienia.

Zmiana kamery szerokokatnej

WIDE

- Naci$nij, aby zmieni¢ na kamere szerokokatna.
Podglad kamery

Wyswietla podglad z kamery na zywo.

Zoom Menu

Nacisnij, aby przyblizy¢ lub oddalic¢

Suwak gimbala

® - Wskazuje wychylenie gimbala w osi pitch.
Ustawienia kamery

Nacisnij, aby wejs¢ w tryb ustawien zdjec i wideo. Nacisnij O aby zmieni¢
ustawienia zdjec¢ takich jak tryb zdje¢ oraz rozmiar zdje¢. Nacisnij ) aby zmienic

ustawienia wideo takie jak rozmiar i format. Nacisnij Ve aby zmieniC ustawienia
wigczania nagrywania wideo, siatki oraz ustawien lamp LED (wlaczyc/wytgczyc
Swiatta LED na ramionach, oswietlenie antykolizyjne i wyswietli¢ status Swiatet LED).
Ustawienia mogg sie rézni¢ w zaleznosci od uzytych kamer.

Przetacznik Foto/Wideo

» Nacisnij, aby zmieni¢ pomiedzy trybem zdje¢ a wideo.

Migawka/Przycisk nagrywania

@ Nacisnij, aby zrobi¢ zdjecie lub rozpocza¢/zatrzymac nagrywanie. Uzytkownik
moze rowniez nacisngé¢ przycisk Migawki lub Nagrywania na aparaturze sterujgce;.
Galeria

[>]: Nacisnij, aby odtworzy¢ nagrane materiaty lub wykonane zdjecia.
. Ustawienia parametréw
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> Nacisnij, aby dostosowac ISO,migawke, ekspozycje oraz inne parametry.
32. Mapa

Nacisnij, aby wyswietli¢ mape.
33. Wyswietlacz nawigacji

Wyswietla informacje dotyczgce orientacji gimbala oraz drona i systeméw omijania

przeszkdd. Po wiecej informacji przejdz do sekcji Primary Flight Display (PFD).
34. Kamera FPV / Podglad z kamery

Bez podpietej kamery oraz gimbala, dron przesyta obraz przez kamere FPV.

Z pojedynczym gimbalem i kamerg, dron przesyta obraz przez kamere FPV i

pojedynczg kamere: podglad realizowany jest z obydwu kamer.

Z podwojnym gimbalem i kamerg, dron przesyta obraz przez kamere FPV i obie

kamery: Nacisnij [ aby wybra¢ widok.
Z potréjnym gimbalem i kamerg, dron przesyta obraz przez kamere FPV i trzy

kamery: Nacisnij 4 aby wybra¢ widok.

'f} * Przeczytaj instrukcje obstugi H20T, aby uzyskac wiecej informacji
dotyczgcych pozostatych funkcji gimbali i kamer.
* Przeczytaj odpowiednig instrukcje obstugi, aby uzyska¢ wiecej informacji
dotyczgcych widoku z innych kamer i gimbali.

Primary Flight Display(PFD)

Primary Flight Display (PDF) jest funkcjg, ktéra sprawia, ze wykonywanie lotow jest
tatwiejsze i bardziej intuicyjne, pozwalajgc uzytkownikowi dostrzec i oming¢ przeszkody
wokot drona oraz zmienic trajektorie lotu jezeli jest to konieczne.

N

N = O
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11.
12.
13.
14.

Predko$ciomierz
Predkos¢ pozioma
Kierunek i predko$¢ wiatru. Kierunek wiatru okresla kierunek drona w bezwzglednym
uktadzie wspotrzednych, gdzie pétnoc i potudnie to géra i dot a zachdd i wschdd -
lewo i prawo.

Sztuczny horyzont.

Wskaznik kursu. Wskazuje zawsze srodek na podgladzie z kamery.

Wektor Sciezki lotu. Potozenie do ktérego zmierza dron.

Wskazuje limit wysokosci.

Pionowy wskaznik przeszkody. Wyswietla informacje dotyczgce pionowej
przeszkody.

Wysokos$¢ lotu. Wskazuje wysokos¢ lotu wzgledem

punktu startu.

Wysoko$¢ RTH.

Predko$¢ pozioma

Wysokos¢ bezwzgledna.

Home Point b
Wyswietlacz nawigacji. WySwietla orientacje gimbala i d—1
drona oraz informacje dotyczace omijania przeszkdd.

Orientacja gimbalai drona

a) Dron: Kiedy dron obraca sie, wyswietlacz
nawigaciji rowniez sie obraca. —f

b) Wektor predkosci poziomej drona: Wskazuje a
kierunek i predko$¢ drona.

c) Orientacja Drona: Wskazuje aktualng orientacje drona. Wyswietlone
odchylenie jest wyznaczone zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara, od
potnocy N ( zaktada sie, ze potnoc jest rowna 0) do kierunku przodu drona.

d) Orientacja trzech gimbali: mozesz sprawdzi¢ orientacje gimbala wzgledem
drona w czasie rzeczywistym. Kiedy gimbal sie obraca, ikona rowniez bedzie
sie obracac.

e) Orientacja punktu Home Point: Wyswietla punkt Home Point wzgledem
drona. Jezeli Home Point znajduje sie dalej niz 16m, ikona zostanie
umiejscowiona na krawedzi wyswietlacza nawigac;ji.

f) Odlegtosé punktu Home Point: Wskazuje poziomg odlegto$é pomiedzy
punktem Home Point a dronem.
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al

Jasne obszary, to obszary, ktére dron moze omingé. Z kolei ciemne obszary to martwe
punkty. Podczas lotu, unikaj kierowania linii wektora predkosci w martwe punkty. W kierunku
poziomym:

al. Jezeli odlegtos¢ ostrzegawcza ustawiona jest na wiecej niz 16 metréw, a przeszkoda,
ktéra zostanie wykryta znajduje sie powyzej tej wartosci, zaswieci sie ona na kolor zielony.
Jezeli przeszkoda znajdzie sie w zasiegu odlegtosci ostrzegawczej, jej kolor zmieni sie na
z0fty. Jezeli natomiast przeszkoda znajdzie sie w odlegtosci bliskiej hamowaniu drona,
zaswieci sie na kolor czerwony.

a2. Jezeli odlegtos¢ ostrzegawcza ustawiona jest na mniej niz 16 metréw, a przeszkoda nie
przekroczy granicy ostrzegawczej, zostanie oznaczona zielonym punktem. Jezeli
przeszkoda znajdzie si¢ w granicy 16 metrow i przekroczy granice ostrzegawcza, zapali si¢
na kolor zotty. Jezeli natomiast przeszkoda znajdzie sie w odlegtosci bliskiej hamowaniu
drona, zaswieci sie na kolor czerwony.

"i:?: * Jezeli przeszkoda zostanie wykryta w kierunku pionowym, pionowy wskaznik
detekgji pojawi sie na ekranie. Kiedy zostanie przekroczona granica ostrzegawcza od
przeszkody, zostang wyswietlone zo6tte i czerwone punkty. Jezeli przeszkoda
znajdzie sie w odlegtosci bliskiej hamowaniu drona, punkt przeszkody zaswieci sie
na kolor czerwony.

* Zapoznaj sie z instrukcjg obstugi w aplikacji, aby ustawi¢ odlegtosci
ostrzegawcze i odlegtosci hamowania.
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* Kiedy przeszkoda przekroczy granice ostrzegawczg, aparatura sterujgca
zacznie wydawa¢ komendy dzwiekowe “B...B...B...”, oraz dzwiek B.B.B.” kiedy
przeszkoda znajdzie sie w odlegtosci hamowania.

Dalmierz laserowy (RNG)

1. KiIiknij, aby wigczyé RNG.

2. Dalmierz laserowy celuje w wyznaczony obiekt i mierzy odlegtos¢é do wskazanego
punktu, szerokos¢ i dlugos¢ geograficzng oraz wysokos¢ wskazanego punktu.
Dystans liniowy pomiedzy wskazanym punktem a dronem.

4. Pionowy dystans pomiedzy wskazanym punktem a dronem.

w

XGPS | @ .l HOil EIE
1

1S0 T Shutter
100 1/1000

23456

WIDE

3 ANG 300m ASL 1300m
+146.2365984, 1221326590

Smart PIN & Track

Wspoitrzedne punktu wskazywane przez dalmierz laserowy przy pomocy funkcji Pin & Track
mozna zsynchronizowac z transmisjg obrazu H20 i mapg dla lepszego zobrazowania
pozyciji.

AN Uzywaj funkcji Smart Track w otwartych przestrzeniach, aby unikng¢
przeszkad.
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* Doktadnosc¢ pozycjonowania funkcji PinPoint i RNG jest uzalezniona od
doktadnosci pozycjonowania GNSS, doktadnosci potozenia gimbala oraz innych
czynnikow. Pozycja GNSS, pozioma odlegtos¢, wyswietlacz nawigacyjny i projekcja
AR podane sg jedynie w celach informacyjnych.

Smart Track

Wprowadzenie

Podczas korzystania z kamer serii H20, funkcja Smart Track stuzy do identyfikacji,
zablokowania i sledzenia obiektéw takich jak ludzie, samochody, todzie oraz wiele innych.
Po rozpoznaniu i zablokowani obiektu w aplikacji, gimbal automatycznie bedzie utrzymywat
obiekt w centrum kadru,zmieniajgc ogniskowg i ostro$¢ w celu uzyskania podglgdu
Sledzonego obiektu.

% Funkcja sledzenia moze by¢ ograniczona, jezeli sledzenie ustawione jest na wiele
obiektow.

A\ Jezeli dron wraca do punktu startowego, Igduje lub tryb lotu zostat zmieniony na “T”,
funkcja Smart Track zostanie wytgczona. Jezeli ktéras z powyzszych sytuacji wystgpi
podczas korzystania z funkcji Smart Track podczas lotu, spowoduje to natychmiastowe
wytgczenie tej funkciji.

Rozpoznanie i zablokowanie obiektu
Funkcja Smart Track moze zosta¢ aktywowana po wejsciu w widok zoom’u w aplikaciji.

1. Nacisnij aby rozpoczg¢ lub zatrzymac funkcje Smart Track.

2. Zidentyfikuj i wybierz na ekranie ludzi, samochody lub todzie jako swéj potencjalny
cel Sledzenia. Oznaczy¢ cele mozna réwniez za pomocg narysowania ramki wokot
obiektow.

3. Nacisnij, aby zmieni¢ tryb $ledzenia gimbala na tryb “follow” lub “free”.
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Jezeli uzytkownik wybierze inne obiekty do $ledzenia poprzez zaznaczenie
ramki wokot obiektu, w momencie pojawienia sie ludzi,samochodu lub todzi
na w kadrze, to one bedg zaznaczone jako cel do $ledzenia.

Jezeli wybrany obiekt nie bedzie wystarczajgco charakterystyczny,
spowoduje to brak wyboru obiektu do sledzenia.

Shuttes
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Sledzenie obiektu (w trybie gimbala “follow”)

W trybie “follow”, ustawienie drona i gimbala jest zawsze takie samo i obydwa elementy
podazajg za wybranym celem. Wysokos¢ gimbala bedzie automatycznie ustawiana, dzieki
czemu obiekt bedzie w centrum ekranu, a uzytkownik bedzie mogt dostosowywac pole
widzenia dzieki pokrettom ustawien gimbala; kamera automatycznie ustawi odpowiedni
zakres zoom’u. Menu zoom i prawe pokretto na aparaturze sterujgcej moze by¢ uzywane do
ustawienia wielkosci celu.

Przewidywanie celu: gdy cel zostanie utracony z widoku w aplikacji, bedzie ona
przewidywac pozycje celu i wyswietla¢ go na ekranie na podstawie historii trajektorii ruchu.

Szukanie celu: gdy cel zostanie utracony z widoku w aplikacji, bedzie on automatycznie
wyszukiwany na podstawie przewidywanej pozycji celu. Mozesz tez manualnie ustawic¢ obroét
gimbala i zakres zoomu, aby znalez¢ obiekt.

Pozycja celu: pozycja celu na podstawie GNSS bedzie wyswietlana w menu nawigacji i
mapy (pamietaj, ze laserowy dalmierz w gimbalach i kamerach serii H20, kontynuuje
Sledzenie nawet gdy jest niewlasciwe, pozycja celu stuzy tylko do odniesienia), pozycja celu
bedzie wyswietlana w trybie podgladu FPV.

Sledzenie ostro$ci: Kamera automatycznie ustawi ostroé¢, bedzie aktywnie $ledzi¢ ostro$é w
zaleznosci od odlegtosci od obiektu.

W trybie $ledzenia gérny pasek statusu aplikacji bedzie wyswietla¢ ST po wejsciu w
Sledzenie. Kontrola nad dronem bedzie nieco inna, niz w standardowym trybie lotu. Upewnij
sie, ze zapoznates sie z zasadami lotu w tym trybie i lataj ostroznie.

Funkcje aparatury dziatanie drona Wazne
sterujacej
Nacisnij i przytrzymaj wyjscie z trybu $ledzenia i
przycisk Pauzy powr4t do wyboru obiektu
drgzek yaw Ustawienie wychylenia Ustawienie zakresu jest
gimbala ograniczone podczas
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drazek pitch

drgzek roll

Przepustnica

Pokretto osi pitch

Pokretto osi pan

Tryb lotu przetgczony w T

Tryb lotu przetgczone w S

Le¢ dronem do lub od celu
w poziomie. Maksymalna
predkos¢ lotu bedzie nizsza
niz 17 m/s. Dzieki ciggtemu
kontrolowaniu drgzka, dron
bedzie podagzac za celem.

Lec¢ dronem by okrgzac cel
w poziomie . Maksymalna
predkosc¢ bedzie nizsza niz
17 mi/s.

Kontroluj putap drona
Ustaw kat pochylenia

gimbala

Ustaw ogniskowg kamery.

Wyijscie z funkcji Smart
Track

Wigczenie trybu
standardowego w gimbalu

Sledzenia

Kiedy dystans poziomy
miedzy dronem a obiektem
sg zbyt mate, predkos¢ w
kierunku celu bedzie
ograniczona. Dron nie moze
zblizy¢ sie do obiektu w
okreslonych sytuacjach:

a. dron znajduje sie blizej
niz 5m od celu

b. cel znajduje sie pod
dronem (pochylenie gimbala
jest wieksze niz 80%)

Kiedy pozioma odlegtosc
miedzy dronem a celem jest
zbyt mata, predkosc¢
okrgzania bedzie
ograniczona.

Zakres ustawien jest
ograniczony podczas
Sledzenia.

Zakres ustawien jest
ograniczony podczas
Sledzenia.

Moze by¢ uzyte podczas
awaryjnych sytuaciji.

Nie wiaczy trybu Sledzenia
po przetgczeniu w tryb P.
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* Podczas witgczenia funkcji Smart Track, kamera automatycznie zmieni tryb
ostrzenia na AF-C.

*W celu zapewnienia mozliwosci fotografowania dynamicznego celu, robienie
zdje¢ podczas sledzenia nie powoduje zablokowania gimbala. Skutkuje to
wystepowaniu rozmycia tta podczas Sledzenia.

Ponizsze warunki mogg spowodowac ograniczenia w dziataniu funkcji

Sledzenia:
a) ldentyfikacja obiektu Sledzenia bedzie ograniczona w nocy
b) Korzystajgc z duzego przyblizenia, funkcja $ledzenia bedzie ograniczona
¢) W warunkach ograniczonej widocznosci, podczas deszczu, mgty i dymu
funkcja $ledzenie bedzie ograniczona
d) Podczas duzego natezenia ruchu lub wystepowania podobnych obiektow,

Sledzone obiekty mogg sie zmienic.

Sledzony obiekt ( w trybie gimbala “free” )
Jezeli dron nie spetnia warunkow korzystania z gimbala w trybie “follow”, zostanie on
automatycznie przetgczony w tryb “free”. Powody przetgczenia trybdéw:

a) Dron i gimbal jest obstugiwany przez dwie rézne aparatury sterujgce.

b) Tryb lotu ustawiony jest na “S”.

c) Dron przeszedt w tryb “ATTI”.

d) Tryb gimbala zostat manualnie zmieniony na tryb “free” poprzez nacisniecie ikony ¥ .

e) Dron jeszcze nie wystartowat.

W trybie gimbala “free”, gérny pasek stanu drona nie zmieni sie po wtgczeniu funkgiji

$ledzenia.
Dziatanie drona Wazne
Funkcje aparatury sterujacej
Wocisniecie i przytrzymanie wyjscie z funkcji sledzenia celu
przycisku pauzy i powr6t do etapu wyboru celu

drgzek yaw
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drazek pitch

dragzek roll taki sam jak w normalnym Dron i gimbal sg skierowane w
trybie lotu w rézne strony. Lataj ostroznie.

przepustnica

Pokretto regulacji ruchow reguluje ruchy gimbala w osi zakres regulaciji jest

gimbala w osi pionowej pionowej ograniczony podczas sledzenia
Pokretto kontroli ruchéw reguluje zoom kamery zakres regulaciji jest

gimbala w poziomie ograniczony podczas $ledzenia
Przetagczenie trybu lotu do wyjscie z trybu inteligentnego Moze by¢ uzyte podczas
pozycji T $ledzenia awaryjnych sytuacii.

* W trybie gimbala “free”, podwozie drona moze pojawi¢ sie w kadrze.

A

* W trybie gimbala “free”, obrét gimbala jest mechanicznie ograniczony.

PinPoint

Funkcja PinPoint jest obstugiwana przez kamery i gimbale serii H20. Funkcja PinPoint
odpowiada za identyfikacje lokalizacji obiektu, co jest wygodne podczas synchronizacji
informaciji.

1. Dostosuj wysokos¢ drona i gimbala tak, aby obiekt znajdowat sie w centrum kadru.
Nacisnij na obiekt w centrum, aby zapisa¢ jego lokalizacje.

2. Zapisz dtugos¢ i szeroko$¢ geograficzng oraz potozenie punktu. Aktualnie mozliwe
jest zaznaczenie tylko jednego punktu. Jezeli zostanie wybrany kolejny punkt,
poprzednie informacje zostang nadpisane.

81



N

X, GPS Ty .l HOW BB

) T oy | IS Sh
ZOOM'5.0) 100 1/1000
~ P2 123456

Nacisnij, aby zapisa¢ punkt na $rodku mapy. Wysokoé¢ tego punktu odpowiada
aktualne wysokoéci drona.

Nacisnij, aby uzyska¢ wspotrzedne punktu. Wysokos¢ punktu moze zostaé
zmieniona lub usunieta. Nacisnij i przeciggnij, aby zmieni¢ szerokos¢ i dtugosc
geograficzng punktu.

R oPs I

ALT: 200m / ASL: 1200m

O 56.096560, -12.987400
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Udostepnianie lokalizacji

Pozycja wybranego punktu okreslona przez funkcje Smart Track,PinPoint i RNG moze by¢
wyswietlana na innych kamerach serii H20, podglgdzie wideo FPV, wyswietlaczu
nawigacyjnym, mapa, programie FlighHub* itp.

*Wkroétce

A. Transmisja wideo z kamer serii H20.

1. Jezeli funkcja Smart Track jest wlgczona, wyznaczony punkt okreslony jest zielonym
znakiem na $rodku ekranu.

2. Jezeli funkcja PinPoint jest wigczona, wyznaczony punkt jest widoczny na ekranie.

3. Jezeli funkcja RNG jest wigczona, wyznaczony punkt okreslony jest czerwonym
znakiem na srodku ekranu.

A Jezeli funkcje Smart Track oraz RNG sg jednoczes$nie wigczone, a wyznaczony
punkt znajduje sie na srodku ekranu, tylko zielony znak funkcji Smart Track zostanie
wyswietlony na ekranie.
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B. FPV/Wyswietlacz nawigacyjny

1. Na podgladzie FPV widoczna bedzie lokalizacja wyznaczonych punktéw funkcji
Smart Track, RNG i PinPoint.
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2. Interfejs nawigacyjny pokazuje kierunek oraz dystans miedzy dronem a obiektem. Jesli
bedzie on zbyt daleko (cel nie jest w polu widzenia kamery), ikona celu pojawi sie na
krawedzi wyswietlacza.

3. Zobacz dystans poziomy miedzy dronem i celem dzieki na Smart Track lub RNG.

4. Zobacz dystans poziomie miedzy dronem i celem na PinPoint.

A\ Jesli Smart Track lub RNG sg wigczone w tym samym czasie, a cel znajduje sie w
centrum widoku, tylko zielony znacznik Smart Track bedzie widoczny.

C. Mapa.

Mozesz zobaczy¢ lokalizacje punktéw celu na Smart Track, Pin Point lub RNG. Nacisnij na

ekranie punkt celu.

A\ Jesli Smart Track lub RNG sg wigczone w tym samym czasie, a cel znajduje sie w
centrum widoku, tylko zielony znacznik Smart Track bedzie widoczny.
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Mission Flight

Wstep

Nacisnij, aby wejsS¢ w biblioteke misji. Uzytkownicy moga sprawdzi¢ Sciezki lotu lub stworzy¢
lot po punktach, Mapowanie terenu lub misje Oblique. Mapowanie terenu i misje Oblique
tworzone sg przez aplikacje. Lot po punktach moze odbywac sie przez wybranie ikony
“Waypoints” lub “Live Mission Recording”.

>

=

Waypoint Mapping Oblique

Wybierz ikone “Set Waypoints”, aby stworzy¢ trase przez dodanie punktéw na mapie.
Wybierz ikone “Live Mission Recording”, aby stworzy¢ trase przez dodanie punktéw i edycje
obiektu wzdtuz sciezki lotu. Uzytkownicy mogg edytowac misje podczas lotu w trybie edycji.
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Dostepne sg dwie funkcje:
Waypoints 2.0: edytuj i zapisz punkty na trasie przed startem.

Al-Spot Check: edytuj i zapisz punkty na trasie podczas lotu, misja zostanie zapisana po
skonczonym locie.

Live Mission
Recording

Set Waypionts

Ustawienia punktu na trasie
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Dotknij aby utworzy¢ trase lotu wraz z ustawionymi punktami, konfiguruj punkty aby utworzy¢ nowa

clp ht (GPS ePs Mgl c .4l Houe EGL
Q %! | O i » B Flight Route Name
| e T 2l

Select Aircraft

Gimbad I
Zonmuse 230

o Tap and hal

Distance Estimated Time  Waypoints

0000 m 00m00s 0000

Dotknij mapy, aby doda¢ punkty trasy, a nastepnie przejdz do konfiguracji ustawienia trasy i punktéw.

1. Point of interest (POI)
a Po nacisnieciu ikony funkcji POI wyswietli sie na mapie punkt POI. Przeciggnij punkt, aby

zmienic jego pozycje na mapie. Gdy funkcja POI jest wtgczona, kierunek drona mozna
ustawic, tak aby przéd drona byt zwrécony do punktu POI podczas wykonywania lotu.

2. Droga powrotna

?_:‘a Dotknij, aby zamieni¢ punkt poczgtkowy i korncowy w celu odwrdcenia kierunku lotu.

3. Wyczysé dodane punkty

9 Dotknij, aby usung¢ wszystkie dodane punkty.

4. Usuwanie wybranych Punktow

m Dotknij , aby usung¢ wybrane punkty.

5. Lista parametréw

Edycja nazwy trasy, ustaw nazwe typu drona na M300 RTK, oraz skonfiguruj gimbal i
kamere.
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6. Ustawieniatrasy

Ustawienia dotyczg catej trasy, w tym: predkosci drona, wysokosci, pochylenia drona, kontroli
gimbala, typu punktu na trasie, trybu oszczedzania energii, zakonczenia trasy.

7. Ustawienia punktéw natrasie
Wybierz punkt trasy i ustaw jego parametry. Dotknij “<” lub “>” | aby przej$¢ do poprzedniego
lub nastepnego punktu na trasie. Ustawienia odpowiadajg konkretnemu punktowi trasy, w
tym: predkos¢ drona, wysoko$¢, odchylenia drona, typ punktu, czynnos¢ jakg dron ma
wykonaé w danym punkcie, dlugos$ci i szerokosci geograficznej

8. Informacje o wykonywanym zadaniu

Pokazuje dtugos¢ lotu, szacowany czas lotu, ilo$¢ punktéw na trasie, ilos¢ zdje¢, dlugos¢ i
szerokos¢ geograficzna.

9. Dziatanie

Dotknij przycisku, a nastepnie sprawdz ustawienia i stan drona na wyskakujacej liscie
kontrolnej. Nacisnij przycisk ,Start to Fly”, aby wykonac¢ zadanie.

10. Zapisywanie

@ Dotknij, aby zapisa¢ biezagce ustawienia.

Nagrywanie zadania na zywo
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Wybierz Utworz trase, Lot z punktami trasy, a nastepnie Nagrywanie misji na zywo, aby
zarejestrowaé dziatania, takie jak robienie zdjec.

. -

ePs Mol D 4l HD.M EGL
1929

Rl | < -]
rRIT23456 g

<«

Nacisnij C1, aby przypisa¢ punkt lub zrobi¢ zdjecie. Numery punktéw trasy i numery
zdje¢ wzrosna.
Numer punktu.
Numer zdjecia

Nacisnij aby wejs¢ na strone mapy by jg edytowac. Nacisnij ~, aby zapisa¢ biezgce
ustawienia, i stwérz trase lotu. W przypadku uzywania gimbala i kamery z serii H20,
nacisnij Next aby przejs¢ do strony kontroli Al Spot by mdc jg edytowac.

Al Spot-check

Podczas korzystania z M300 RTK z kamerami serii H20 dostepna jest funkcja Al Spot-
check. W zakfadce stronie Al Spot-Check mozesz przetgczac¢ sie miedzy r6znymi zdjeciami,
przeciggac i wybiera¢ zdjecia oraz dostosowywac ich rozmiar. Po wykonaniu trasy wybrany
obiekt zostanie doktadnie sfotografowany.

oo oW

Powrot

Wyswietlenie numer punktu na trasie

Wyswietlenie informacji o gimbalu oraz zastosowanym obiektywie

Miniatury zdje¢, stuknij, aby wybraé¢ zdjecie, ktére chcesz doktadnie edytowad.
Zdjecie zostato poddane edyciji przez Al Spot-check i jest oznaczone symbolem
Przeciagnij palcem po ekranie, aby zaznaczy¢ obiekt na zdjeciu, dostosuj

rozmiar pola wyboru, przeciggnij lub usun pole wyboru, pole wyboru bedzie podgzac
za obrazem.

Nacisnij, aby zapisa¢ ustawienia trasy lotu i konfiguracje Al Spot-check, a trasa lotu
zostanie utworzona.
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Gimbal | - H20T - wide

* funkcja Al Spot-check jest kompatybilna z kamerami serii H20 na podglgdzie z
kamery zoom

* funkcja Al Spot-check pozwala na wykonywanie zdje¢ do 10-krotnego zoomu.

* RTK powinno by¢ wtgczone podczas wykonywania zdje¢ i planowaniu trasy lotu dla
funkcji Al Spot-check, a koordynaty stacji bazowej podczas robienia zdje¢ i
planowaniu trasy lotu muszg by¢ identyczne.

* Funkcja Al Spot-check pozwala na wykonanie do 750 zdjec.

* Stosunek zaznaczonej powierzchni do catego zdjecia nie powinien by¢ mniejszy niz
1/25 podczas korzystania z funkcji Al Spot-check.

* W trybie “Advanced Dual Operator” , aparatura sterujgca A musi by¢ wykorzystana
do ukonczenia lotu demonstracyjnego i wgrania misji.

* gimbal i kamera H20 oraz H20T powinny by¢ zainstalowane na pierwszym porcie.

Edycja In-Flight

Wejdz w biblioteke misji, wybierz stworzone wczesniej sciezki lotu, , nacisnij ikone
,aby rozpocza¢ misje, lub nacisnij < , aby edytowac Sciezke lotu.

1. Nacisnij, aby wejs¢ w edycje In-Flight. Wprowadzone zmiany zostang
zapisane na oryginalnej sciezce lotu po zapisaniu.
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2. Nacisnij, aby wejs¢ w ustawienia punktow sciezki lotu.
Nacisnij, aby skorzysta¢ z funkcji Al Spot-check.
4. Informacje dotyczgce limitow lotu.

w

© : Nacisnij, aby wyswietli¢ informacje dotyczace limitéw lotu.
5. Lokalizacja

1OF Nacisnij, aby wycentrowa¢ mape wzgledem potozenia drona.
6. Zablokowanie mapy

{_ : Obrot mapy jest domy$inie zablokowany. Potnoc znajduje sie u gory.
Nacisnij przycisk, aby odblokowaé obracanie. Uzytkownicy mogg
dostosowac orientacje mapy poprzez nacisniecie i obracanie mapy
dwoma palcami.

7. Tryb Mapy
€ : Nacisnij, aby zmieni¢ tryb pomigdzy Standardowym a Satelitarnym.

8. Wyczysc¢ ekran

& : Naci$nij, aby wyczyscié Sciezke lotu na mapie.

UAV Health Management System (HMS)

HMS dostarcza informacji o btedach oraz pozwala zarzadzac¢ logami i instrukcjami.
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4 Aircraft Health Management System
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=
A [l Ll
5 — Manage Logs » Battery Remote Controller Image Transmission

Mrde 1

B e | e [ e

2 Error Records

1.Wyswietlanie btedow.

Kolor Status Kolor Status
Zielony Prawidtowy Pomaranczowy Zachowaj ostroznos¢
Zoty Ostrzezenie Czerwony Stan krytyczny

2. Nagrywanie btedow.

Nagrywanie danych przez drona jest uzywane do potwierdzenia wszystkich powaznych
problemow, ktére mogty wystgpi¢ podczas uzytkowania. Oferuje to korzystng dla
uzytkownika mozliwos¢ analizy stabilnosci lotu i posprzedazowg analize w wypadku
zgtoszenia.

3. Zarzadzanie logami.

Dane te mogg by¢ wykorzystane do identyfikacji uszkodzen drona i zarzgdzania statkiem
powietrznym. Uzytkownicy mogg wysytac logi bezposrednio do zespotu DJI ds. obstugi
posprzedaznej za posrednictwem aplikaciji.

4. Instrukcja konserwacji.
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Uzytkownicy moga przeglgdac archiwalne loty i instrukcje konserwacji, dzieki temu bedg w
stanie stwierdzi¢, ze konserwacja jest konieczna.

Album

Przegladaj swoje pliki w jednym miejscu. Mozesz zachowac zdjecia i wideo na urzgdzeniu
mobilnym.

DJI FlightHub

Zawartosci zwigzane z DJI FlighHub bedg tutaj wyswietlane, jesli uzywane konto DJI ma
licencje z FlightHub. DJI FlightHub jest platforma internetowg do zarzgdzania dronem, ktora
zapewnia monitorowanie w czasie rzeczywistym dziennikéw lotdw i zarzgdzanie danymi.
Po wiecej informacji odwiedz www.dji.com/flighthub

Menu

Nacisnij=— w gérnym prawym rogu ekranu, aby wej$¢ w mapy offline, zapis lotow,

odblokowywanie GEO, ustawienia prywatnosci i inne.
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Lot

Ta sekcja opisuje sposoby operowanie dronem i restrykcije.

Lot

Kiedy przygotowanie drona do lotu jest zakonczone, zalecamy uzy¢ symulatora lotu z
aplikacji DJI Assistant 2 for Matrice dla doskonalenia swoich umiejetnosci pilotazu i
¢wiczenia bezpiecznego latania. Upewnij sie, ze wszystkie loty przeprowadzasz na otwartej
przestrzeni. To wazne, aby rozumie¢ wszystkie wytyczne dotyczgce parametréw lotu, dla
bezpieczehstwa Twojego i otoczenia. Przeczytaj ,wytgczenia” i wytyczne bezpieczenstwa,
aby dowiedziec sie wiecej.

Wymagania co do miejsca lotu.

1. NIE UZYWAJ drona podczas ztej pogody. Dotyczy to wiatru powyzej 15 m/s, $niegu,
deszczu i mgty.
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2. Kiedy latasz na otwartych przestrzeniach, wysokie i duze metalowe konstrukcje moga
wptyng¢ na doktadnos¢ kompasu i systemu GNSS. Upewnij sie, ze podczas lotu
dostosowujesz sie do informacji wyswietlanych przez aplikacje.

3. Unikaj przeszkdd, skupisk ludzkich, linii wysokiego napiecia, drzew oraz wody.

4. Minimalizuj interferencje poprzez unikanie przestrzeni z wysokim poziomem zaktécen
elektromagnetycznych witgczajgc w to stacje przekaznikowa i maszty radiowe.

5. Wydajnos¢ drona i akumulatora zalezg od czynnikéw otoczenia takich jak gestosc
powietrza i temperatura. Lataj uwaznie na wysokich putapach- dron i akumulator mogg
zachowywac sie nienaturalnie w skrajnych warunkach.

6. Kompas i GNSS nie dziatajg w regionach polarnych. Lataj ostroznie.

GEO System (Geoprzestrzenne Srodowisko Online).

Wprowadzanie

System DJI GEO jest globalnym systemem informacyjnym globalny system informacyjny,
ktorego celem jest dostarczanie informacji o przestrzeni powietrznej w czasie rzeczywistym
w ramach miedzynarodowych przepiséw ustawowych i wykonawczych. GEO dostarcza
informaciji o locie, czasie i lokalizacji lotu, aby pomdc uzytkownikom bezzatogowych statkow
powietrznych w podejmowaniu najlepszych decyzji zwigzanych z ich osobistym
uzytkowaniem bezzatogowych pojazdéw powietrznych. Zawiera réwniez unikalng funkcje
Regionalnych Ograniczen Lotu, ktéra zapewnia bezpieczenstwo lotow w czasie
rzeczywistym oraz aktualizacje informacji o restrykcjach i blokuje loty bezzatogowe w
przestrzeni powietrznej z ograniczeniami. Podczas gdy bezpieczenstwo i przestrzeganie
przepisdw dotyczgcych kontroli ruchu lotniczego jest sprawg najwyzszej wagi, DJI uznaje, ze
w szczegolnych okolicznosciach nalezy wprowadzi¢ wyjatki. Wychodzac naprzeciw tej
potrzebie GEO posiada rowniez funkcje odblokowywania, ktdra umozliwia uzytkownikom
odblokowanie lotdw na obszarach o ograniczonym dostepie.

Strefy GEO

System DJI GEO wyznacza bezpieczng lokalizacje lotu, zapewniajgc poziom ryzyka i
bezpieczehstwa dla poszczegdlnych lotéw oraz oferuje informacje o ograniczonej
przestrzeni powietrznej, ktore moga byc¢ przegladane przez uzytkownikow w czasie
rzeczywistym w aplikacji DJI Pilot. Lokalizacje stworzone przez GEO nazywane GEO
Zones. Strefy GEO s3 specjalnymi miejscami skategoryzowanymi wedtug panujacych w nich
regulacjach i obostrzeniach. Strefy GEO sg dodane przy obiektach takich jak lotniska,
elektrownie i wiezienia. Mogg tez by¢ czasowo wigczone np. przy stadionach, przy pozarach
laséw lub sytuacjach awaryjnych. Niektore strefy GEO nie zakazuja lotéw, ale uruchamiajg
ostrzezenia informujgce uzytkownikéw o potencjalnych zagrozeniach. Wszystkie strefy
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zakazane o ktérych mowa w GEO Zones, sg podzielone na grupy Strefa z ostrzezeniem,
Zwiekszona Strefa z Ostrzezeniem, Strefe Autoryzacji, Strefe z limitem wysokosci oraz
Strefy Zabronione. Domys$linie strefy GEO ograniczajq loty do stref, ktére mogg powodowac
zagrozenie dla bezpieczenstwa lub ochrony na ich terenie. Na oficjalnej stronie internetowej
DJI znajduje sie mapa strefy GEO, ktéra zawiera informacje na temat stref GEO na catym
Swiecie https://dji.com/flysafe/geo-map

System GEOS stuzy wytgcznie celom doradczym. W niektorych przypadkach DJI wybrat
szeroko zalecane parametry ogdlne (np. promieh 1,5 mili na lotniskach), nie okreslajgc przy
tym, czy te wytyczne pasujg do przepisow, ktdre majg zastosowanie do konkretnych
uzytkownikow.

Definicje Stref GEO.

strefy ostrzezen: uzytkownicy otrzymujg komunikat ostrzegawczy zawierajgcy informacje
istotne dla ich lotu

rozszerzone strefy ostrzegawcze: uzytkownicy otrzymujg komunikat z systemu geo w
czasie lotu. Sg oni zobowigzani do ztozenia wniosku o odblokowanie strefy, dla ktorej musza
ograniczy¢ swoj plan lotu.

strefy z ograniczeniem putapu : loty sg ograniczone do okreslonej wysokosci

strefy zamkniete: loty sg catkowicie zakazane. BSP nie mogg lata¢ w tych strefach. Jedli
uzyskate$ zezwolenie na lot w strefie zamknietej, wejdz na strone https://www.dji.com/flysafe
lub skontaktuj sie z flysafe@dji.com, aby odblokowac strefe.

Strefy DJI GEO maja na celu zapewnienie bezpieczenstwa lotu uzytkownika, ale nie moga
zagwarantowac, ze bedg one w petni zgodne z lokalnymi przepisami i regulacjami. Przed
kazdym lotem uzytkownicy powinni zapoznac sie z lokalnymi przepisami prawa, regulacjami
i wymaganiami regulacyjnymi i sg odpowiedzialni za bezpieczenstwo lotu.

Wszystkie funkcje inteligentnego lotu zostang ograniczone, gdy dron DJI bedzie lata¢ w
poblizu lub wleci do strefy GEO. Takie oddziatywanie obejmuje miedzy innymi zmniejszenie
predkosci, nieudany start i zakonczenie lotu.

Ograniczenie lotu
Wprowadzenie

Operatorzy bezzatogowych statkow powietrznych powinni przestrzega¢ wszystkich
przepisow dotyczacych lotéw ustanowionych przez wtasciwe organy rzagdowe i regulacyjne,
w tym przez ICAO i FAA. Ze wzgledéw bezpieczenstwa, loty sg domysinie ograniczone, co
pomaga uzytkownikom w bezpiecznej i legalnej eksploatacji produktéw DJI. Ograniczenia w
lotach obejmujg limity wysokosci i odlegtosci oraz GEO ZOnes.
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Kiedy GNSS jest dostepny, limity wysokosci, dystansu i stref GEO sg brane pod uwage w
celu zapewnienia bezpieczenstwa lotow. W przeciwnym razie obowigzujg tylko limity

wysokosci.

Maksymalny putap i zasieg ograniczen.

Maksymalna wysokos¢ lotu ogranicza wysokosé lotu statku powietrznego, a maksymalny
promien ogranicza jego odlegtos¢. Ograniczenia te mogg by¢ ustawione w aplikacji DJI Pilot.

Silny sygnat GNSS

Ograniczenie Opis

Maksymalna wysoko$c¢ Dron nie moze przekroczy¢
okreslonej wysokosci

Maksymalny promien Dron nie moze przekroczyé
okreslonego limitu

Komunikat aplikacji DJI Pilot

Osiagniety maksymalny putap
lotu.
Dostosuj limit w aplikacji

Osiggniety maksymainy

dystans lotu. Dostosuj limit w
aplikaciji
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Staby sygnat GNNS

Ograniczenie Opis

Maksymalna wysokosc¢ Putap jest ograniczony do 8m
kiedy sygnat GNSS jest staby a
system wizyjny jest aktywny.
Putap jest ograniczony do 30m
kiedy sygnat GNSS jest staby
a system wizyjny jest
nieaktywny.

Maksymalny promien Brak limitu.

Komunikat aplikacji DJI Pilot

Maksymalny putap lotu
osiggniety. Dostosuj putap lotu
uzywajgc ustawien MC.

Kiedy dron przekracza okreslony limit, pilot moze nadal kontrolowac¢ BSP, ale nie bedzie

mogt polecie¢ dale;j.

Ze wzgleddéw bezpieczenstwa, NIE LATAJ przy lotniskach, autostradach, stacjach
kolejowych, metra, centréw miast oraz innych wrazliwych miejscach. Lataj dronem tylko w

obszarach, ktére znajdujg sie w zasiegu Twojego wzroku.

Ograniczenia stref GEO

Strefa GEO Opis

Strefa zabroniona Start: silniki nie mogag zosta¢ wtgczone
W trakcie lotu: Gdy sygnat GNSS jest mocny,
rozpoczyna sie odliczanie. Po jego zakonczeniu dron lgduje w trybie
potautomatycznego opadania i wytgcza silniki po

wylgdowaniu

W trakcie lotu: Gdy dron zbliza sie do
granicy strefy zamknietej, automatycznie zwalnia i

zawisa.
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Strefa autoryzacji:

Rozszerzona strefa ostrzegania:

Strefa ostrzegania:

Strefa z limitem putapu:

Start: Silniki drona nie mogg zosta¢ uruchomione. Start
jest mozliwy po wystaniu zgtoszenia z numerem
telefonu.

W trakcie lotu: Gdy sygnat GNSS

jest w mocny, rozpoczyna sie odliczanie.

Po jego zakonczeniu dron lgduje w trybie
potautomatycznego opadania i wytgcza silniki po
wylgdowaniu.

Dron lata normalnie, ale wymagane jest potwierdzenie
planu lotu.

Dron lata normalnie, ale uzytkownik otrzyma informacje
ostrzegajaca.

Gdy sygnat GNSS jest silny, dron nie moze
przekroczy¢ okreslonej wysokosci.

W trakcie lotu: Kiedy sygnat GNSS jest silny

a dron jest wyzej niz limit putapu, automatycznie obnizy

wysokos¢ i zawidnie ponizej limitu wysokosSci

Strefa wolna:

Kiedy sygnat GNSS jest silny dron a zbliza sie do
granicy limitu putapu. Jezeli jest ona wyzsza niz
granica wysokosci, dron zwalnia i zawisa w miejscu

Kiedy sygnat GNSS jest silny, a

dron jest powyzej limitu putapu, DJI Pilot zaczyna
odlicza¢. Kiedy odliczanie sie zakonczy, dron
obnizy putap i zawisnie ponizej limitu putapu.

Dron bedzie lata¢ normalnie bez zadnych ograniczen.

P&t automatyczne opadanie: Dostepne sg wszystkie opcje kontrolera z wyjgtkiem zmiany
przepustnicy i przycisku RHT podczas opadania i lgdowania. Silniki drona wytgczaja sie
automatycznie po wylgdowaniu. Zaleca sie znalezienie bezpiecznego, aby natychmiast

wylgdowac.

Odblokowywanie Stref GEO

Ze wzgledu na rézne prawa i przepisy lokalne, a takze réznigce sie ograniczenia lotéw w
strefach GEO, DJI zapewnia uzytkownikom dwie metody ich odblokowania: samodzielne i

indywidualne.
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Samodzielne odblokowywanie jest stosowane w strefach autoryzacji, gdzie uzytkownik jest
zobowigzany do ztozenia prosby o odblokowanie poprzez uwierzytelnienie swojego numeru
telefonu na zarejestrowanym koncie DJI. Funkcja ta jest dostepna tylko w niektorych
krajach. Uzytkownicy mogg zdecydowac, czy chcg przestac prosbe o odblokowanie za
posrednictwem strony internetowej https://www.dji.com/flysafe (planowane odblokowanie),
czy tez za posrednictwem aplikacji DJI Pilot (odblokowanie w czasie rzeczywistym).
Indywidualne odblokowywanie odbywa sie na podstawie specjalnych wymagan. Wyznacza
on specjalny obszar lotu, ktéry uzytkownik moze odblokowac¢ poprzez dostarczenie plikow
zezwolen na lot zgodnie z wymaganiami strefami GEO oraz innymi wymaganiami. Jest on
dostepny we wszystkich krajach i moze by¢ zgtoszony na stronie internetowej
https://dji.com/flysafe.

Wiecej informacji na temat odblokowywania mozna znalez¢ na stronie https://dji.com/flysafe
lub skontaktowac sie z flysafe@dji.com.

Lista kontrolna przed lotem

1. Aparatura sterujgca, akumulatory oraz urzadzenia wyswietlajgce powinny by¢ w petni
natadowane.

2. Ramiona sg roztozone oraz zablokowane, podwozie jest zamontowane prawidtowo, a
akumulatory zatozone poprawnie.

. Wszystkie urzgdzenia powinny by¢ zaktualizowane.

. Upewnij sie, ze zamontowates karte microSD.

. Gimbal funkcjonuje prawidtowo.

. Silniki uruchamiaja sie i dziatajg prawidtowo.

. DJI Pilot tgczy sie w sposéb prawidtowy z dronem.

. Upewnij sie, ze czujniki wizyjne, oraz system czujnikbw podczerwieni sg czyste.

9. NIE KLADZ akumulatoréw stykami do ziemi. Unikaj kontaktu akumulatora z wilgocig i
pytem.

10. Upewnij sie, ze gumowe amortyzatory gimbala sg bez widocznego zuzycia, oraz, ze
linka zapobiegajgca upadkom, jest zatozona odpowiednio.

0 ~NO Ok~ W

Kalibracja kompasu.

Aplikacja DJI Pilot wskaze stosowny komunikat w celu kalibracji kompasu.Wykonuj
polecenia, zgodnie z instrukcjg w aplikacja.

NIE KALIBRUJ kompasu w miejscu, ktorym wystepujg duze zakidcenia elektromagnetyczne
jak np na parkingach lub w poblizu duzych metalowych konstrukc;ji.

NIE TRZYMAJ ferromagnetycznych materiatéw blisko drona podczas kalibracji- np. telefony
komaorkowe.
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DJI Pilot poinformuje Cie kiedy kompas bedzie zaktdcany przez silne pole
elektromagnetyczne po kalibracji. Wykonuj polecenia z aplikacji, aby zakonczy¢ kalibracje
powodzeniem.

Procedura kalibraciji.
Wybierz otwarty teren do przeprowadzenia ponizszych krokow.

1. Nacisnij “Pasek statusu drona” i wybierz opcje “Kalibruj”, nastepnie postepuj zgodnie
z informacjami w aplikacji.

2. Ustaw drona horyzontalnie i obréé go o 360° stopni. Wskaznik statusu drona zacznie
Swiecic ciggtym zielonym swiattem.

3.Ustaw drona pionowo, z przodem skierowanym do dotu, a nastepnie obro¢ go o 360°
stopni wokét osi centralnej. Skalibruj drona ponownie, jesli wskaznik statusu drona bedzie
Swieci¢ pulsacyjnie na czerwono.
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Jesli wskaznik statusu drona $wieci pulsacyjnie na czerwono i zielono po kalibracji drona,
przestaw go w inne miejsce i sprébuj ponownie.

- NIE kalibruj kompasu w poblizu metalowych konstrukcji takich jak jak mosty, samochody
czy rusztowania.

- Jesli wskaznik statusu $wieci naprzemiennie na czerwono i z6tto po ustawieniu drona na
ziemi, kompas wykryt zakidcenia elektromagnetyczne. Prosimy wybrac inne miejsce.

Wiaczanie/ wytaczanie silnikow.

Wiaczanie silnikow.

Kombinacja ustawienia drgzkow jest uzywana do uruchamiania silnikow. Skieruj obydwa
drazki ku dotowi i ustaw obydwa do wewnetrznych lub zewnetrznych rogow. Kiedy silniki
zaczng sie krecic, pusc dragzki jednoczesnie.

Wytgczanie silnikow.
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Dostepne sg dwie metody wytgczania silnikdw.

1. Kiedy dron wyladuje skieruj lewy drazek ku dotowi i przytrzymaj go do momentu
zatrzymania silnikéw. (Zalecane)

2. Kiedy dron wylgduje skieruj lewy drgzek ku dotowi (1), nastepnie wykonaj te samg
kombinacje ustawienia drgzkow, jak przy uruchamianiu silnikéw, jak na grafice ponize;j.
Silniki zatrzymaja sie natychmiast. Pus¢ obydwa drazki kiedy silniki sie zatrzymaja.

Method 1 Method 2

Awaryjne wytgczanie silnikow.

Kombinacja ustawienia drgzkéw moze by¢ uzyta do wymuszenia awaryjnego wytgczenia
silnikow, kiedy kontroler lotu rozpozna krytyczny btagd podczas lotu.

Test lotu.

Procedura startu i lgdowania.

1. Ustaw drona na otwartej, ptaskiej powierzchni ze wskaznikami natadowania
akumulatora skierowanymi do Ciebie.

2. Wigcz aparature sterujgcg oraz drona.

Uruchom DJI Pilot i wejdz w opcje “Camera View”

4. Poczekaj az Wskaznik statusu drona zacznie swieci¢ na zielono (pojedyncze
sygnaty) lub alternatywnie na zielono i niebiesko (RTK).

w
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5. Kiedy temperatura akumulatora jest zbyt niska, uzyj funkcji samodzielnego
ogrzewania, aby upewnic sie, ze jest ona odpowiednia to startu drona.

6. Uruchom silniki uzywajgc kombinacji drazkow oraz skieruj lewy drgzek delikatnie do
gory, aby unie$¢ drona.

7. Aby wylagdowaé, zawisnij nad miejscem lgdowania i delikatnie przesun lewy drgzek w
dot, aby wylgdowac.

8. Po wylagdowaniu, uzyj kombinacji drgzkéw, lub przytrzymaj lewy drazek skierowany w
dot, az silniki sie wytgcza.

9. Wytgcz akumulator w pierwszej kolejnoéci, nastepnie aparature sterujgca.

- Kiedy wskaznik statusu drona $wieci szybko na zétto podczas lotu, dron przeszedt
w tryb “Failsafe”.

- Niski poziom natadowania akumulatora bedzie pokazany przez wskaznik statusu
drona poprzez powolne miganie na czerwono, lub szybkie miganie podczas lotu.

- Zobacz nasz film instruktazowy, aby zapoznac sie ze wszystkimi informacjami
dotyczgcymi lotu.

Awaryjne lgdowanie przy uzyciu trzech smigiet

Podczas lotu, oraz awarii jednego z silnikdw, dron automatycznie przejdzie w tryb
awaryjnego lgdowania przy uzyciu trzech silnikow. Aparatura sterujgca lotu bedzie starac sie
utrzymac stabilny i kontrolowany proces znizania putapu, a dron pozostanie w trybie
automatycznym. Ten tryb umozliwia operatorowi wylgdowanie w bezpiecznym miejscu,
dzieki kontroli nad dronem redukuje on ryzyko wyrzadzenia szkdd na ludziach i innych
przedmiotach na ziemi.

Gdy dron przejdzie w tryb awaryjnego lagdowania na trzech silnikach, aparatura sterujgca
zacznie wibrowaé w celu zakomunikowania o trybie awaryjnym. W czasie trwania tego trybu
dron bedzie szybko obracac sie i automatycznie obniza¢ putap. Dragzek, ktéry kontroluje ruch
w tyt i w przdd zostanie dostosowany do kontroli ruchu potnoc-potudnie, a drazek, ktory
kontroluje ruch w lewo i prawo zostanie dostosowany do kontroli ruchu na zachéd-wschdéd.
Operator moze kontrolowaé drgzkami ruchy drona w celu jak najszybszego wylgdowania.
Kiedy dron zblizy sie do ziemi, operator moze wykonac procedure awaryjnego wytgczenia
silnikdw do zminimalizowania upadku spowodowanego obracaniem sie drona.

- Tryb awaryjnego lagdowania przy uzyciu trzech silnikow wymaga, aby masa startowa
drona nie przekroczyta 7,7 kg, oraz dron powinien dziata¢ na otwartej przestrzeni
gdzie putap lotu bedzie wyzszy niz 10m.

- Po wystgpieniu takiej awarii nalezy natychmiast oddali¢ drona od ludzi i
wartosciowych przedmiotow, a nastepnie wylgdowac na ptaskiej i miekkiej
powierzchni (np. trawie), aby ograniczy¢ uszkodzenia drona.

- Jesli uszkodzone zostato Smigto, ale silnik wcigz pracuje prawidtowo, dron nie
przejdzie w tryb Igdowania przy uzyciu trzech silnikéw.

- Tryb lgdowania przy uzyciu trzech silnikow jest uzywany tylko jako ochrona przed
wypadkiem, kiedy zawiedzie ktérys z silnikdw. Prosimy nie wyzwalac tego trybu
celowo.
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- Upewnij sie, ze wszystkie aktualizacje sg wykonane.
- Po wylgdowaniu skontaktuj sie z serwisem DJI w celu naprawy systemu

napedowedo najszybciej jak to mozliwe

Zatgcznik

Specyfikacja
Dron

Wymiary
(roztozony, bez zamontowanych $migiet)

Wymiary
(ztozony)

Przekatna
Waga (bez akumulatora)

Maksymalny udzwig

Maksymalna masa startowa

Czestotliwos¢ robocza

Moc transmitera (EIRP)

Doktadnos¢ zawisu
(bezwietrznie lub delikatny wiatr)

810x670x430mm

430x420x430 mm
895mm
36009

2700g

9000g

2.400-2.4835 GHz;
5,725- 5.850 GHz

2.400-2.4485 GHz:

29.5 dBm (FCC); 18.5 dBm (CE);
18.5 dBm (SRRC); 18.5 dBm (MIC)
5.725- 5.850 GHz:

28.5 dBm (FCC); 12.5 dBm (CE);
28.5 dBm (SRRC)

Pionowo:

+- 0.1m (system wizyjny wigczony)
+- 0.5m (Tryb P z GPS)

+- 0.1m (D-RTK)

Poziomo:
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Maksymalna predkosc¢ katowa

Maksymalny kat nachylenia:

Maksymalna predkosé wznoszenia:

Maksymalna predkos¢ opadania (pionowa):

Maksymalna predkos¢ opadania (w przechyle)

Maksymalna predkosc¢:

Maksymalny putap (m n.p.m.)

Maksymalna odpornos¢ na wiatr:
Maksymalny czas loty na wprost
(poziom morza)

Maksymalny czas zawisu
(poziom morza)

Model silnikéw:

Model $migiet:

Wspierane kamery DJI:

Wspierane konfiguracje kamer:

Inne wspierane akcesoria DJI:

Certyfikat odpornosci:

+- 0.3m (system wizyjny wtgczony)
+- 1.5m (Tryb P z GPS)
+- 0.1m (D-RTK)

przod/tyt: 300°/s
obrét: 100°/s

30° (Tryb P i system wizyjny
wigczony aktywny: 25°)
6 m/s

5ml/s

7m/s
23m/s

5000m (ze smigtami 2110, przy masie
startowej < 7kg)

7000m (ze smigtami 2195 do lotow
na wysokich putapach, przy masie
startowej < 7kg)

15 m/s
45 minut (masa zatadunku 700g)

43 minuty (masa zatadunku 700g)

6009
2110

Zenmuse XT2/ XT S/ 230/ H20/
H20T

dwa dolne gimbale, pojedynczy gorny
gimbal, pojedynczy dolny gimbal,
pojedynczy dolny + pojedynczy
gorny, podwajne dolne gimbale +
pojedynczy gorny

CSM Radar, Manifold 2

P45
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GNSS:
Temperatura pracy:
Smart Controller

OcuSync Enterprise
zakres czestotliwosci

Maksymalny zasieg transmisji
(bez zaktocen)

Moc transmitera (EIRP)

Zewnetrzny akumulator:

Wbudowany akumulator:

Czas pracy:

Napiecie zasilania (port USB-A)

Temperatura pracy:

GPS + GLONASS+BeiDou+Galileo

-20°C do 50°C

2.400-2.4835 GHz; 5.725- 5.850 GHz

NCC/ FCC: 15km
CE/ MIC: 8km
SRRC: 8km

2.400-2.4835 GHz

29.5 dBm (FCC); 18.5 dBm (CE)
18.5 dBm (SRRC); 18.5 dBm (MIC)
5.725-5.850 GHz

28.5 dBm (FCC); 12.5 dBm (CE);
20.5 dBm (SRRC)

Nazwa: WB 37

Pojemnosé¢: 4920 mAh
Napiecie: 7,6 V

Ogniwa: LiPo

Energia: 37.39 Wh

Czas tadowania (przy uzyciu
tadowarki BS 60:

70 minut (15°C-45°C);

130 minut (0°C do 15°C)

Typ akumulatora:

18650 Li-ion (5000mAh @ 7.2 V)
tadowanie: tadowarka USB 12V / 2A
Zalecana moc: 17W

Czas fadowania: 2 godziny 15 minut
(uzywajgc fadowarki USB 12V/ 2A)

Wbudowany akumulator: ok 2,5
godziny

Wbudowany akumulator dodatkowy
akumulator: ok 4,5 godziny

5V/ 1.5A

-20°C do 40°C
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Pojemnosé pamieci:

System wizyjny:

Zakres wykrywania przeszkod:

Pole widzenia:

Otoczenie pracy:

Detekcja systemem podczerwieni:

Zakres wykrywania przeszkod:
Pole widzenia:

Otoczenie pracy

Inteligentny Akumulator:

Pojemnosé:

Napiecie:

Ogniwa:

Energia:

Masa:

Temperatura pracy:
Temperatura przechowywania:
Temperatura tadowania:
Maksymalna moc fadowania:

Swiatlo pomocnicze:

Efektywny dystans swiecenia:
Tryb Swiecenia:

Rom: 32 Gb + karta micro SD

Przednie/ tylne/ boczne: 0,7m- 40m
Gorny/ dolny: 0,6m-30m

Przednie/ tylne/ dolne: 65° szerokosé
50° pionowo

Boczne/ gorny: 75° szerokos¢

60° pionowo

Przedmioty o czystej powierzchni i
jasnosci powyzej 15 lux

0.1m- 8m
30°

Duze, rozproszone i odbijajgce swiatto
obiekty (odbicie >10%)

5935 mAh
52.8V

LiPo 12S

274 Wh

1.35 kg

-20°C do 50°C
22°C do 50°C
5°C do 40°C
470W

5m
60 Hz, wcigz wtgczony

109



Kamera pogladowa:

Rozdzielczos¢: 960p
Pole widzenia: 145¢°
Klatkarz: 30 fps

* Lokalne regulacje w niektérych krajach zabraniajg uzytkowania czestotliwosci 5.8 GHz i 5.2
GHz, a w niektdrych regionach czestotliwos¢ 5.2 GHz jest do uzytku tylko wewnatrz
pomieszczen.

** Smart Controller bedzie dostarczaé zasilanie do zainstalowanych urzgdzen przenosnych,
co moze mie¢ wptyw na wyzej wymienione specyfikacje.

Aktualizacja oprogramowania.

Uzywaj aplikacji DJI Pilot lub DJI Assistant 2 for Matrice aby zaktualizowa¢ aparature
sterujaca, drona i inne podtgczone urzgdzenia DJI.

Kamery Zenmuse Z30, XT S i XT2 muszg by¢ aktualizowane poprzez karte microSD. Tylko
dron moze byc¢ aktualizowany przez aplikacje DJI Pilot i DJI Assistant 2 for Matrice.

Uzywanie DJI Pilot.

1. Upewnij sie, ze potgczenie miedzy aparaturg sterujgcg, dronem i akcesoriami DJI
jest dobre, oraz, ze wszystkie elementy zostaty wigczone.

2. Wejdz w aplikacje. Jesli dostepna bedzie aktualizacja, program poinformuje Cie o
niej. Podgzaj za informacjami wyswietlanymi przez aplikacje. Upewnij sie, ze
podigczyte$ aparature sterujgcg do internetu na czas aktualizaciji.

Uzywanie aplikacji DJI Assistant 2 for Matrice.

Dla aparatury sterujgcej, drona M300 RTK, urzgdzen z serii H20 oraz X- Port,
uzytkownicy mogg podtaczy¢ kazde urzadzenie do aplikacji i uruchomic¢ aktualizacje
oprogramowania na urzgdzeniu.

Aktualizacja oprogramowania na aparaturze sterujace;j.
1. Wiacz aparature sterujgcg oraz drona. Podtgcz aparature sterujgcg do komputera
przez kabel USB z podwojnym portem A.
2. Nacisnij (IKONA), aby ustawi¢ export danych przez USB w ustawieniach aparatury
sterujgcej w zaktadce “Quick Settings”.
3. Nacisnij odpowiednie urzgdzenie i wybierz znacznik aktualizaciji.
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4.

5.

Wybierz wersje oprogramowania, ktora jest wymagana. Upewnij sie, ze poditgczyte$
urzadzenie do internetu na czas aktualizacji oprogramowania.
Zrestartuj urzadzenie po zakonczeniu aktualizaciji.

Aktualizacja oprogramowania drona.

1.
2.

4.

Wigcz drona. Podtagcz go do komputera za pomocg kabla USB typu C.

Uruchom aplikacje DJI Assistant 2, wybierz urzadzenie, ktére chcesz zaktualizowac i
wcisnij przycisk.

Wybierz wymagang wersje oprogramowania. Upewnij sie, ze poditgczytes urzadzenie
do internetu na czas aktualizaciji.

Zrestartuj urzgdzenie po ukonczeniu aktualizacji.

Aktualizacja urzadzen z serii H20.

1.

Zainstaluj urzgdzenie z serii H20 na dronie. Wigcz drona. Podtgcz go do komputera
przy uzyciu kabla USB-C.

Wiacz DJI Assistant 2. Wybierz urzgdzenie, ktére chcesz zaktualizowac a nastepnie
nacisnij przycisk aktualizacji urzadzenh z serii H20.

Wybierz wymagang wersje oprogramowania. Upewnij sie, ze podtgczytes urzgdzenie
do internetu na czas aktualizaciji.

Zrestartuj urzadzenie po ukonczeniu aktualizaciji.

Aktualizacja oprogramowania akumulatora zawarta jest w aktualizacji drona. Upewnij
sie, ze zaktualizowates$ wszystkie akumulatory.

Poziom natadowania akumulatora w dronie powinien by¢ wyzszy niz 25%, a
aparatury sterujgcej wyzszy niz 50%, aby dokona¢ aktualizacji.

Upewnij sie, ze wszystkie urzgdzenia sg potgczone odpowiednio podczas
aktualizaciji.

Podczas aktualizacji gimbal bedzie bezwtadny, co jest normalnym zachowaniem.
Wskaznik statusu drona bedzie $wieci¢ niestandardowo kiedy dron sie zrestartuje.
Czekaj cierpliwie na zakonczenie aktualizaciji.

Upewnij sie, ze dron jest z dala od ludzi i zwierzagt podczas aktualizacji, kalibracji
systeméw i zmian ustawien.

Upewnij sie, ze aktualizacje sg najnowsze, dla bezpiecznego uzytkowanie drona.
Po zakonczeniu aktualizacji aparatura sterujgca i dron mogg by¢ roztgczone, potacz
je ponownie jesli nastgpi taka potrzeba.
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Uzywanie gérnego mocowania gimbala

Goérne mocowanie Matrice 300 RTK Stuzy do zamocowania kompatybilnych akcesoriéw na gérze
Matrice 300 RTK. Jego konstrukcja zapewnia ochrone ip44 (tylko w przypadku wyposazenia w
wodoszczelnych akcesoriéw) zgodnie z globalnym standardem IEC 60529.

Uzywanie podwojnego mocowania gimbala

Matrice 300 RTK podwdjne mocowania gimbala stuzy do montazu akcesoriéw od dotu do Matrice 300
RTK. Jego konstrukcja zapewnia ochrone IP44 ( tylko w przypadku jesli akcesoria posiadajg
wodoszczelno$c) zgodnie z globalnym standardami IEC 60529.

1. Zdemontuj pojedyncze dolne mocowanie gimbala
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2. Przymocuj podwdjnego gimbala i podigcz kable.
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Uzywanie Radaru CSM

Montaz i potgczenie
CSM Radar moze by¢ uzywany z M300 RTK. Postepuj wedtug ponizszych krokéw, aby zamontowac i
potgczy¢ urzgdzenie.

Uzywanie

Dla zapewnienia dodatkowych $rodkow bezpieczenstwa, radar CSM (Circular scanning Milimeter-
wave) o zasiegu wykrywania od 1 do 30 m, mozna zamontowa¢ na gérnym mocowaniu drona.

Zasieg wykrywania

Kat wykrywania 360° w poziomie, 30° w pionie i 30° w gore.
Odlegtos¢ wykrywania 1,5m - 30m.
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e Nalezy pamietac, ze dron nie moze wykry¢ przeszkdd, ktore nie znajdujg sie w zasiegu
wykrywania. Nalezy lata¢ ostroznie.

e Skuteczny zasieg wykrywania przeszkdd zalezy od wielko$ci i materiatu przeszkody.np. przy
wykrywaniu obiektow silnie odbijajgcych swiatto (np. budynkow) efektywna odlegtosé
wykrywania wynosi okoto 15m. Przy wykrywaniu stabo odbijajgcych sie obiektow (np.
suchych gatezi drzew) odlegtos¢ ta wynosi okoto 10 m. Wykrywanie przeszkdd moze dziatac
wadliwie lub by¢ niedostepne w obszarach poza zasiegiem efektywnego wykrywania
przeszkdd.

Wykorzystanie funkcji unikania przeszkod

Funkcja omijania przeszkod z uzyciem radaru CSM powinna by¢ wtgczona w aplikacji DJI PILOT.
Ustawi¢ bezpieczng odlegtos¢ od podioza (zalecana wyzsza niz 2,5 metra) w aplikacji DJI PILOT.
Zaleca sie lecie¢ wyzej niz 4 metry, aby uzyskac lepszg skuteczno$¢ w omijaniu przeszkadd.

e NIE DOTYKAC ani nie dopuszczaé do kontaktu rgk lub ciata z metalowymi cze$ciami modutu
radaru podczas witgczania zasilania lub bezposrednio po locie, poniewaz czesci mogg by¢
gorace.

e W trybie obstugi manualnej, uzytkownicy majg petng kontrole nad dronem. Podczas lotu
nalezy zwrdci¢ uwage na predkosé i kierunek lotu. Nalezy zwracac¢ uwage na otaczajgce
srodowisko i unika¢ martwych punktéw modutu radarowego.

e Jesli na dronie zainstalowane jest inne urzadzenie (np. Manifold 2), nalezy unika¢ blokowania
radaru FOV. Jesli radar FOV jest zablokowany, wydajno$¢ unikania przeszkdd przez radar
moze sie zmniejszyC. Prosze lecie¢ ostroznie.

e Omijanie przeszkdd jest wytgczone w trybie attitude
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Nalezy zachowa¢ petng kontrole nad dronem przez caty czas i NIE polega¢ tylko na module
radaru i aplikacji DJI Pilot. Utrzymuj statek powietrzny w zasiegu VLOS przez caly czas. Aby
oming¢ przeszkody, nalezy kierowaé dronem recznie wedtug wtasnego uznania.

Czutos¢ radaru moze byé zmniejszona w przypadku obstugi kilku dronéw w niewielkiej
odlegtosci. Nalezy dziata¢ ostroznie

Przed uzyciem nalezy upewnic sig, ze radar jest czysty, a zewnetrzna ostona ochronna nie
jest peknieta, wyszczerbiona, uszkodzona lub znieksztatcona.

NIE WOLNO demontowaé zadnej czesci modutu radaru, ktéra zostata juz zamontowana
przed wysyika.

Modut radaru jest precyzyjnym narzedziem. Nie nalezy $ciskac, stuka¢ ani uderzaé w modut
radaru.

Jesli modut radaru nieprawidtowo wykrywa przeszkody, nalezy sprawdzic¢, czy wspornik
montazowy i podwozie drona sg prawidtowo zamocowane. Jesli modut radaru nadal nie
dziata, skontaktuj sie z DJI support lub autoryzowanym sprzedawcag DJI.

Ostone ochronng modutu radaru nalezy utrzymywac w czystosci. Przed ponownym uzyciem
nalezy oczysci¢ powierzchnie miekka, wilgotng szmatkg i osuszy¢ jg powietrzem.

Schemat walizki transportowe;

Schemat ma na celu zilustrowanie sposobu rozmieszczenia czesci i komponentéw M300

RTK.

1. Smigta x4 8. tadowarka USB

2. Podwozie 9. Korpus drona

3. Ostona zabezpieczajgca drona (kotyska) 10. Radar CSM

4. Aparatura sterujgca 11. Miejsce na urzgdzenie mobilne (np.iPad)
5. Smycz do aparatury sterujgcej 12. Gimbal i kamera (H20/H20T)

6. Gorne mocowanie gimbala 13. TB60 Inteligentny akumulator lotu

7. WB37 Inteligentny akumulator
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*Prosze zwrdci¢ uwage, ze nalezy umiesci¢ podwozie w sposéb pokazany na rysunku, aby unikngé
uszkodzenia smigiet przy zamknietej skrzyni transportowe;.

Korzystanie z ostony zabezpieczajgcej (kotyski)

Gdy zachodzi potrzeba odwrocenia drona do gory nogami, uzyj ostony zabezpieczajgcej
(kotyski) jako podktadki, aby zabezpieczy¢ platforme przed uszkodzeniem.

Przedtuzone otwory na sruby - opis

Nalezy uzy¢ okreslonej sruby, aby unikng¢ uszkodzenia gwintu. Upewnij sie, ze akcesoria sg
solidnie zamontowane.
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